MIKROPROCESOROWY REGULATOR UNIWERSALNY

INSTRUKCJA OBSLUGI



1 WSTEP

Regulatory serii 1000 firmy UNI CONTROL SYSTEMa surzadzeniami uniwersalnymi

przeznaczonymi do sterowania matycmadnich systemow klimatyzacyjnych. Oprécz tegastu

rowniez do sterowania procesami innymezriklimatyzacja, takimi jak regulacjascienia, itp..

Wyposaone § w szereg funkcji takich jak: zabezpieczenie przednrazeniem, sterowanie

wymiennikiem krzgowym, oraz funkcje zwazane z ograniczeniami. Wszystkie funkcje oraz

zasoby mena zaprogramowabezpdrednio z poziomu klawiatury i nie wymaga tadnego

dodatkowego oprogramowania lub uktadow. Regulattwgtosowane aszarowno do grzania

metod, wodm jak i elektryczi. Regulatory $ bardzo nowoczesnymi i wygodnymi wdzeniami

mogcymi pracowa w réznych konfiguracjach uktadowych systemow klimatyZaggh.

Zawierap miedzy innymi: program tygodniowy, mbwos¢é polaczenia wy§¢ w sposob

sekwencyjny, dwupoziomowe zabezpieczenie grzatektmicznych, wybor gzyka w modelu

UCS1100 i wiele innych funkcji. Dwie wersje UCS100Q0CS1100 rania sie tylko panelem

operacyjnym.

- Wersja UCS1000 posiada 8 smjetlaczy typu ,LED” utzonych w dwoch redach (2x4) i w
dwoch kolorach czerwonym i zielonym, klawiaturaamaiast sktada giz széciu przyciskow.

- Wersja UCS1100 posiada $wietlacz alfanumeryczny 2x16 znakow z patetleniem, a
klawiatura sktada giz asmiu przyciskow.

Obie wersje maj4 diody sygnalizacyjne oraz identyczne zasobyegsiawione poagj:

- 3 wefcia rezystancyjne typu PT100 (standardowo)

- 1 wefcia napgciowe 0 — 10V

- 2 wefcia binarne

- 3 wyjscia przekanikowe

- 2 wyjscia nap¢ciowe 0 — 10V

- 2 wyjscia modulowane (dla grzatek elektrycznych)

Ze wzgkdu na rénice medzy wywietlaczami w obu wersjach, napisy na swietlaczu
okreslajace te same parametry mpgieco s¢ rozni¢c. Chodzi gtébwnie o ograniczenia
wyswietlaczy 7-mio segmentowych, ktére w UCS1000 powypdz niektore napisy mag
wygladat nie czytelne, np. litery ,x” i ,X” g napisane jako ,H” itp.. ROwniew tej wersji nie ma
wyboru gzyka. Jednak w ogolnym rozrachunku stararaisywaé podobnych lub przybitonych
napisow w celu zachowania pewnej jedngkio Napisy dla wersji UCS1000 zdiace s¢ od
przegtych standardowo w wersji UCS1100gcte w nawiasach [ ].



DANE TECHNICZNE

- Wejscia:

PT100

llos¢:

Zakres:
Rozdzielczé¢:
Doktadnac¢:
Prad czujnika:

Napkeciowe(lub padowe)
llosé :

Zakres:

Rozdzielczé¢:
Doktadna¢:

Impedancja wégiowa:

Binarne

llosé:

Sygnat wejciowy:
Stan wysoki:
Stan niski:

Czas prébkowania:

- Wyjscia sterujace:

Napkeciowe(lub padowe)
llos¢:

Zakres:

Rozdzielczé¢:
Doktadnac¢:

Modulowane
llos¢ wyjscé:
Zakres:
Przekanikowy

llos¢:
Obchzalnagsé stykow:

Cykl odkwiezania wyp¢:

- Sterowanie:

3

-25 +70°C
0.1% zakresu
0.1°C

2mA

1

0-10V(0/4-20mA)
0.1% zakresu (1/1000)
0.1% zakresu

500K2 min.(50@2)

2

24VAC lub DC
> 10vDC
<9VvDC

1 sek.

2

0-10V / 2mA max. okgienie padowe(35@ max)
0.4% zakresu (1/256)

0.4% zakresu

2
212V DC / 50mA max

3
250VAC, 2.5A / obafenie rezystancyjne

1 sek. z wyjtkiem wyjs¢ modulowanych, ktéreas
programowalne.



- Inne:

Strefa proporcjonalrici:

Czas catkowania:

Czas raniczkowania:

Przechowanie danych:

Temperatura pracy:
Zasilanie:
Moc pobrana:

On-Off, 19999

Off,B000 sec. (Off : dziatanie typumdiczkujace
,PD” lub proporcjonalne ,P”)

Off, £3600 sec. (Off : dziatanie typu catkag ,P1” lub
proporcjonalne ,P”)

Nielotna patn(EEPROM)
-5~%0

24VACt 10% 50/60Hz

ok. 10VA



3 OPIS KONEKTOROW

Y1 M Y2

X M E1 M1E2M2 M

GGG

o s VLU

24VAC M+18V Q1 Q2 Q3 PL P2

@ LCS1100
ucs UN CONTROL SYSTEM

G-GO0: 24V AC zasilania
M: Masa (GO0) dla sygnatéw Y oraz weB i X
M1l: Masa dla wegia E1
M2: Masa dla wegia E2
B: Wejscia PT100
: Wejscia napgciowe 0-10V DC

X

E: Wegcia impulsowe 24V AC lub DC
Q: Wyjscia przekanikowe

Y: Wyjscia napgciowe 0-10V DC

P Wyjscia modulowane



4 PRZEGLADANIE DANYCH WEJ SCIOWYCH | WYJ SCIOWYCH

Regulator umgliwia przeghdanie poszczegoélnych wéjpomiarowych i wy§é sterupcych. W
podstawowym trybie wiwietlacz pokazuje na gornym wwyietlaczu pomiar z wégia RTD1, a
na dolnym warté¢ zadana. Jeli uklad jest wydczony, na dolnym wiwietlaczu pojawi si napis
SYS WYL” [OFF], jezeli jest w stanieSTANDBY regulator wywietla napis ,SLEDZEN”
[StdB] ($ledzenie). Natomiast teli regulator nie jest skonfigurowany lub wysit btad
konfiguracji, to na géornym wiyvietlaczu pojawi & migagcy napis ,BLAD KON” [ConF].

Aby przehczy¢ na przegld wefé i wyjsé, naley nacisnaé przycisk * lub €. Przyciski te
przehczap, raz na blok wdgiowy, raz na blok wygciowy. Po przeiczeniu odpowiedniego
bloku, ma@na przyciskami i ¥ przehczyt na kolejne wepia lub wygcia.

W UCS1000, wdczony przekanik ma warté¢ 1, a wyhczony wartéc O.

Rys 4: Posté wyswietlacza w podstawowym trybie dla UCS1100

WIOD. RTD1 = wartosé¢ mierzona na wejsciu RTD1(*)

WAR ZAD = wartos¢ zadana(**)

Rys 5: Posté wyswietlacza w podstawowym trybie dla UCS1000

wartos¢ mierzona na wejsciu RTD1(*)

wartosé zadana(**)

(*):  Jezeli wyskpuje bhd konfiguracji wywietlacz pokazuje migagy napis ,BLAD KON”
[ConF]. Jeeli bedzie przerwanie w obwodzie czujnika pomiarowego,swigtlacz
pokazuje napis ,NISKI" [Lo] lub ,WYSOKI" [Hi].

(**): Jezeli uktad jest wydczony zamiast warko zadana jest napis ,SYS WYL, Feli
natomiast uktad jest w stanierSTANDBY pojawi s¢ napis ,SLEDZEN" [StdB]
(sledzenie).



5 PROGRAMOWANIE REGULATORA

5.1 Wprowadzanie programu czasowego

Regulator wyposeny jest w tygodniowy zegar czasu rzeczywistego.oklwia to
wprowadzenie trzystrefowego programu czasowego whid kazdego z siedmiu dni tygodnia.
Programowanie obejmuje takie parametry jak : teadpea zadana pierwsza, wilgofap
temperatura(lub inna wielké) zadana druga, godzina rozpewa obowizywania strefy
czasowej programu, godzina zakaenia obowizywania strefy czasowej programu. Godziny
rozpoczcia oraz zakaczenia obowjzywania strefy odpowiadayéwniez momentowi wiczenia
oraz wyhczenia ukladu (Start oraz Stop wentylatora). Stedgsowe magstanowé odrebne
okresy whczania st i wytaczania instalacji lub fezosta scalone w jeden okres dziatania uktadu
0 zmiennym wewegtrznym przebiegu zaprogramowanej temperatury i atilgsici. Parametry
Zwiazane z programem czasowym zawagevssekcji programowania oznaczonej jako PROG.
Wewnmtrz tej sekcji zawarteasdalsze grupy parametrow oznaczone jako : ZON1, ZQIDN3,
MON, TUE, WED, THU, FRI, SAT, SUN. Grupy parametré®N1, ZON2, ZON3 naley
programowa tylko i wytacznie w przypadku, gdy decydujemy ¢sina program dzienny
identyczny dla wszystkich dni tygodnia. Grupy paetmdw oznaczone jako MON, TUE, WED,
THU, FRI, SAT, SUN dotycz dni tygodnia od poniedziatku dogtku i zawierag swoje strefy
wewnatrz (patrz struktura menu w postaci drzewdyVAGA: Po wprowadzeniu programu
czasowego dla poszczegoélnych dni tygodnia czyli zagramowaniu grup parametréow od
MON do SUN nie wolno edytowd, badz wchodzic w glab grup parametrow oznaczonych
jako ZON1, ZON2, ZON3. Spowoduje to nadpisanie zawartéci ZON1, ZON2, ZON3 na
strefy czasowe zawarte wewgtrz grup parametrow MON, TUE, WED, THU, FRI, SAT,
SUN. W dalszej czsci zostanie omowione zagadnienie wprowadzania progrczasowego w
formie przewodnika ,krok po kroku”. Punkt pagkowy zostat przyjty jako stan, w ktorym
zgtasza si regulator po wiczeniu zasilania.

5.1.1 Wprowadzenie programu czasowego identycznedta kazdego z siedmiu dni tygodnia
1. v przegcie do podmenu LOC zawzanego z wprowadzaniem kodu dypst
regulator podaje ustawiqrwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 przejd do punktu
5, jezeli LOC =1 lub LOC = 2 to patrz punkt 2.
.,ENT”  wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
3. a.*lub™ ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.
b.” przegcie do nasipnego pola.
4. ENT” zatwierdzenie wprowadzonego hasta.
- Jéli hasto jest prawidtowy (pojawienieesenowu podmenu LOC), to prZéj
do kroku nr 5.
- Jéli nie, (pojawienie napis ,BLAD” na wiwietlaczu) to powrét do kroku 2.

no

5. » przejcie do podmenu PROG.

6. ,ENT”  wejscie wewntrz sekcji PROG — pierwszy sktadnik tej sekcji [B&IN1

7. ,ENT”  wejscie wewntrz sekcji ZONL1 (pierwsza strefa czasowa wspolmandizystkich
dni) - pierwszy sktadnik tej sekcji jest SV1.

8. ,ENT”  przegcie do modyfikacji wartéci SV1 — migajca pozycja kursora.

9. #lub¥ ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.
» przegcie do nasjpnego pola.
10. ,.ENT” potwierdzenie wprowadzonej wastd SV1.



11.
12.
13.

14.
15.
16.
17.

18.
19.
20.
21.

22.
23.
24,

25.

26.
27.

28.
29.
30.
31.
31.

32.

LENT”
“lub™

LENT”

JENT”
“lub™

LENT”

LENT”
“lub™

LENT”

LENT”

“lub™

LENT”
SRET”

SRET”

SRET”

przegcie do zadanej wilgotrdci HUM.

przegcie do modyfikacji wartéci HUM — migapca pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu

przegcie do nasipnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wastowilgotnasci HUM

przegcie do zadanej war§oi SV2.

przegcie do modyfikacji wartéci SV2 — migagca pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migacym polu.

przegcie do nasipnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej waito SV2.

przefcie do czasu startu uktadu RUN.

przefcie do modyfikacji czasu startu uktadu — migaj pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migacym polu.

przegcie od nasipnego pola.

potwierdzenie wprowadzonego czasutataktadu RUN.

przefcie do czasu zatrzymania uktadu STOP.

przegcie do modyfikacji czasu zatrzymania uktadu — mijgajpozycja
kursora.

ustawieniezadanej cyfry w migacym polu.

przegcie do nasipnego pola.

potwierdzenie wprowadzonego czasu zairania uktadu STOP.
opuszczenie sekcji programowaniazhoej strefy i przejcia do warstwy
wyboru nasfpnej strefy do zmiany.

przegcie do strefy drugiej ZON2

POWTORZENIE CZYNNSCI OD PUNKTU 7 DO 27

przegcie do strefy drugiej ZON3

POWTORZENIE CZYNNSCI OD PUNKTU 7 DO 27.
opuszczenie sekcji programu tygodniow@OG i cofanie giwarstwgy
wyzej.

powrét do trybu odczytu wskazeegulatora — catkowite wégie z
programowania

5.1.2. Wprowadzenie programu w systemie tygodniowyndla kazdego z siedmiu dni
tygodnia indywidualnie.

1.

N

oo

v

SENT
“lub™

LENT”

LENT”
Ak 3

przegcie do podmenu LOC zwzanego z wprowadzaniem kodu dgpst —
regulator podaje ustawianwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 przejd do punktu
5, jezeli LOC =1 lub LOC = 2 to patrz punkt 2.
wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.
przegcie do nasfpnego pola.
zatwierdzenie wprowadzonego hasta.
- Je&li hasto jest prawidtowy (pojawieniegsenowu podmenu LOC), to przéj
do kroku nr 5.
- Jéli nie, (pojawienie napis ,BLAD” na wiwietlaczu) to powrét do kroku 2.
przejcie do podmenu PROG.
wejscie wewntrz sekcji PROG — pierwszy skiadnik tej sekcji jB&IN1.
przegcie do elementu MON (programowania zestawu parawetia



8.

10.
11.
12.
13.
14.
15.

16.
17.
18.
19.

20.
21.
22.
23.

24,
25.
26.
27.

28.
29.
30.
31.

32.
33.

34.
35.
36.

37.
38.
39.

40.
41].
42.
43.

44,
45,

LENT”
LENT”
“lub™
LENT”
LENT”
LENT”
“lub™
LENT”

JENT”
“lub™

LENT”

LENT”
“lub™

LENT”

LENT”
“lub™

LENT”

LENT”
“lub™

LENT”
SRET”

LENT”

LENT”

SRET”

LENT”

LENT”

poniedziatku).

wejcie wewntrz sekcji MON — pierwszy skiadnik tej sekcji j@SET.
przegcie do modyfikacji wartéci ACT — migaacy napis ON.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu (ON lub OFF).
potwierdzenie wprowadzonej wasto ACT.

przegcie do pierwszej strefy w poniedziatku ZON1.

wejcie wewntrz strefy ZON1 — pierwszy sktadnik tej strefy j&t1.
przegcie do modyfikacji wartéci SV1 — migagca pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wasto SV1.

przegcie do zadanej wilgotrsei HUM.

przegcie do modyfikacji wartéci HUM — migapca pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wastd wilgotnasci HUM

przegcie do temperatury SV2.

przegcie do modyfikacji wartéci SV2 — migajca pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wasto SV2.

przegcie do czasu startu uktadu RUN.

przegcie do modyfikacji czasu startu uktadu — migaj pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

potwierdzenie wprowadzonego czasu stakiadu RUN.

przegcie do czasu zatrzymania uktadu STOP.

przegcie do modyfikacji czasu zatrzymania uktadu — nygajpozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

potwierdzenie wprowadzonego czasu zatragia uktadu STOP.
opuszczenie sekcji programowaniazheej strefy czasowej i przajia do
warstwy wyboru nagpnej strefy do zmiany.

przegcie do strefy drugiej ZON2

wejscie wewmntrz strefy ZON2 — pierwszy sktadnik tej strefy j&3¢1.
POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 14
DO 33.

przegcie do strefy trzeciej ZON3

wejscie wewmntrz strefy ZON3 — pierwszy sktadnik tej strefy j&3¢1.
POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 14
DO 33.

wyjscie do poziomu wyboru naginego dnia tygodnia do zmiany.
przegcie do programowania zestawu parametréw dla wtdig.
wegcie wewntrz sekcji TUE — pierwszy sktadnik tej sekcji jésET.
POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 9
DO 40.

przegcie do programowania zestawu parametrowsaidy WED.
wejcie wewntrz sekcji WED — pierwszy skiadnik tej sekcji jésTT.
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46. POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 9
DO 40.

47. ~ przegcie do programowania zestawu parametrow dla czwarkkU.

48. .ENT”  wejcie wewntrz sekcji THU — pierwszy sktadnik tej sekcji jésCT.

49. POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 9
DO 40.

50. ~ przefcie do programowania zestawu parametréw ditkpiFRI.

51. ,ENT”  wefcie wewntrz sekcji FRI — pierwszy sktadnik tej sekcji j@sET.

52. POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 9
DO 40.

53.~ przegcie do programowania zestawu parametréw dla schaty.

54. .ENT”  wefcie wewntrz sekcji SAT — pierwszy sktadnik tej sekcji j@sTT.

55. POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 9
DO 40.

56. « przegcie do programowania zestawu parametrow dla nie&iN.

57. .ENT”  wefcie wewntrz sekcji SUN — pierwszy sktadnik tej sekcji j@sET.

58. POWTORZENIE CZYNNSCI WEDLUG WSKAZOWEK OD PUNKTU 9
DO 40.

59. ,RET”  opuszczenie sekcji programu tygodniow&ROG i cofanie giwarstwa wyzej.
60. ,RET”  powrdt do trybu odczytu wskazeegulatora — catkowite wigie z
programowania

5.2. Konfiguracja zasobow regulatora (sekcja 1)

Wewmtrz sekcji dotycacej zasobow regulatora (menu 2 na rys 6), prograan@®v w
odr&nieniu do pozostatych, odbywaesiv sposéb liniowy czyli hasto po §la bez maliwosci
pomijania (przeskakiwania ) proponowanych przeail@gr elementow. Punkt wejowy do
konfiguracji zasobdéw stanowi pierwszy element &§cii (menu 2.1), tj. definiowanie czujnika
wiodacegoRTD1. Préba wejcia przez inny punkt menu jest sygnalizowana jakd.dPo wejciu

do tego elementu, tzn. po n@dkciu przycisku ,ENT” powodujcego miganie wiwietlacza,
wszystkie dane wewitrz sekcji zostam wyzerowane i nie ma mbwosci powrotu do
poprzednich ustateklawiszem ,RET” tak jak to giodbywa w innych sekcjach. Nalewigc
doprowadzt do kaica programowanie zasobOw. Po zatwierdzenitddjzmiany (kadego
ustalenia) przez operatora, regulator przechodxiotiginego pytania (lub elementu) z miggjm
wyswietlaczem i naley wowczas wprowadziodpowiedm wartas¢ i zatwierdzé. W momencie
kiedy regulator dojdzie do kea pytan lub kiedy zabraknie zasobow, wraca do punktu
wejsciowego a wywietlacz przestaje miga

Kolejnos¢ pytan nie jest zgodna z kolejdcia elementéw wewstrz menu 2, lecz jest okdlena w
sposo6b tematyczny. Wprowadzane danaasbigaco analizowane i od wyniku tej analizy zale
jakie kedzie kolejne pytanie. W ten sposéb unika siprowadzenia nielogicznych danych
moagcych doprowadZido niewtdciwego dziatania uktadu.

Symbole wysipujace na wywietlaczu pokrywaj sie z symbolami @gywanymi na tylnejciany

do opisywania wéf i wyjs¢ regulatora, przy czym napis NONE [nonE] oznacza
niewykorzystanigadnego wegia, a Q0 [q0] oznacza niewykorzystansEinego wycia.

W dalszej czsci opisane zostanie programowanie zasobow w systémuk po kroku. Jako

10
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punkt pocatkowy programowania przyjmujemy stan regulatoraalim st zgtasza po vaczeniu
zasilania.

1.
2.

10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.

19.

W przypadku gdy regulator znajduje @i stanie stopu przejddo punktu 3.

JEZELI

REGULATOR ZNAJDUJE St W STANIE PRACY NALEZY GO

ZASTOPOWAC CZYLI: WCISNAC KLAWISZ START/STOP PO CZYM W CZASIE NIE
DLUZSZYM NIZ 3 SEK. NACISMA\C KLAWISZ ,ENT”. PO UPLYWIE CZASU
STUDZENIA NAGRZEWNICY REGULATOR PRZEJDZIE W STAN SJPU.
STANDARDOWY CZAS STUDZENIA NAGRZEWNICY WYNOSI 30 Sk

v

SENT
“lub™

LENT”
V'S *2
SENT”

SENT”

LENT”

LENT”

przegcie do podmenu LOC zwzanego z wprowadzaniem kodu dgpst —
regulator podaje ustawigrwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 przejd do punktu
7, jezeli LOC = 1 lub LOC =2 to patrz punkt 4.

wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.

ustawieniazadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie od nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonego hasta i praiej do zmiennej LOC.
przygotowanie do wyboru sekcji programowaniaatasy 10.

wejscie wewntrz sekcji programowania zasobow 10 — pierwszy eleintej sekcji
jest RTD1

przegcie do ustawienie wia przypisanego do wiadego czujnika temperatury
RTD1 — mrugajca warté¢ NONE w polu do modyfikacjiOd tego momentu
kasowane g wszystkie parametry wewntrz sekcji 10 i nie ma mozliwosci
cofania se bez utraty tych danych. Naley programowanie doprowadzé do
konca wedtug ponkej kroki.

wybor wefcia przypisanego do wiadego czujnika temperatury RTD1 zspad
B1, B2, B3, oraz X. Wartéd NONE jest podawana dosignie lecz jej wybranie
nie jest maliwe dla RTD1 gdy nie miatby sensu proces regulacji.
potwierdzenie dokonanego wyboru, orazn@eckesne przé&gie do propozycji
wyboru wyjcia obstugujcego nagrzewnic— zmienna SQ1+

wybdr wyjcia przypisanego do obstugi wdzenia nagrzewagego (Q1, Q2, Q3,
Y1, Y2, P1 lub P2)

jezeli nie ma wgcej uradzen grzewczych to nafs przepé do punktu 16, jeeli
natomiast chcesz dmizy¢ kolejnego urzdzenie to przejgddo punktu 14

przegcie do pozycji umgliwiajacej ewentualny wybdr kolejnego wyja
przypisanego do obstugi kolejnego adzenia grzewczego pragupgo w
sekwencje z poprzednimi wybranymi wgdzeniami — jest mdiwe dobranie
maksymalnie szeiu wyjs¢

powr6t do kroku 12 w celu wyboru gja przypisanego do kolejnego adzenia
nagrzewajcego

potwierdzenie dokonanego wyboru oraz jecresne przégie do wyboru wyjcia
przypisanego do obstugi wdzer chtodniczych — zmienna SQ1-

wybér rodzaju wyjcia przypisanego do obstugi ydzenia chtodzcego.

jezeli nie ma wecej uradzen chtodniczych to naley przegé do punktu 21, jeeli
natomiast chcesz dmiz\¢ kolejnego urzdzenie (np. kolejna sekcja) to przejdo
punktu 19

przegcie do pozycji umgliwiajacej ewentualny wybdr kolejnego wyja
przypisanego do obstugi kolejnego agzenia chiodniczego pragoggo w
sekwencje z poprzednimi wybranymi adzeniami (np. Il lub inna sekcja
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chtodnicy) — jest mdiwe dobranie maksymalnie soéu wyjs¢

powr6t do kroku 17 w celu wyboru gja przypisanego do kolejnego agzenia
chtodniczego

potwierdzenie dokonanego wyboru orazneckesne przggie do wyboru wyjcia
sterupcego przepustnicami — zmienna DACO.

wybér rodzaju wyjcia przypisanego do obstugi przepustnic -zhwee jest
wybranie wyjcia analogowego (0-10VDC) lub binarnego (Q1, Q2 @®). W
przypadku wyboru wygia analogowego Y1 lub Y2 nie jest aizve wykonanie
czynnaci z punktu 23. Naley przegé do punktu 25.

przegcie do pozycji umgliwiajacej wybor wygcia dodatkowego przypisanego do
obstugi przepustnic — drugi przekak potrzebny do sterowania sitownikéw
trzypunktowych odpowiedzialny za ruch w dgugjrorg.

wybdr wyjcia binarnego przypisanego jako dodatkowe do obgtEppustnic z
sitownikami sterowanymi w sposob trzypunktowy.

potwierdzenie dokonanego wyboru oraz geclresne przégie do wyboru wegcia
temperaturowego zwzanego z czujnikiem temperatury nawiewu RTDL (o#uj
ograniczajcy)

wybdr wepcia analogowego zwkanego z czujnikiem ograniczenia RTDL.
potwierdzenie dokonanego wyboru oraz geclresne przégie do wyboru wegcia
dla nastpnego elementu. Jeli uklad posiada nagrzewwriovodm czyli jako
wyjscie sterugce nagrzewaniem (patrz punkt nr 12) zostato wybrarggcie
analogoweY1 lub Y2 to regulator przejdzie w tejiloho programowania wegia
dla termostatu przeciwzanmeniowego nagrzewnicy wodnej - zmienna FPAL.
Jezeli uktad nie posiada nagrzewnicy wodnej to aalerzeg¢ do punktu 32.

wybdr wepcia zwhzanego z termostatem przeciwzapaoiowym FPAL.
potwierdzenie dokonanego wyboru ¥ FPAL oraz jednoczesne praee do
wyboru wefcia analogowego dla czujnika zabezpieczenia
przeciwzamraeniowego FPROT.

wybér wepcia zwhzanego z czujnikiem FPROT.

potwierdzenie dokonanego wyboru oraz jedresne przégie do wyboru wyjcia
binarnego steragego wentylatora (wentylatorow) — zmienna FCON.

wybor wyjscia binarnego steragego wentylatora (wentylatorow).

potwierdzenie dokonanego wyboru oraz geclresne przégie do wyboru wegia
analogowego zvazanego z pomiarem temperatury zetvznej OUTD

wybér wepcia analogowego zwkanego z czujnikiem OUTD.

potwierdzenie dokonanego wyboru oraz geclresne przégie do wyboru wegcia
Zwigzanego z zabezpieczeniem przeciw szronieniu wynkanadzysku ciepta
(wymiennik glikolowy, obrotowy, krzzowy lub typu ,rurka ciepta”) — zmienna
EPRO

wybdér wepcia analogowego Ilub binarnego zwanego 2z czujnikiem
zabezpieczenia przeciw szronieniu wymiennika odzysépta EPRO.
potwierdzenie dokonanego wyboru oraz jedresne przégie do wyboru wyjcia
Zwigzanego z obstugurzadzenia do odzysku ciepta (zekenie pompy glikolu w
wymienniku glikolowym lub zaiczenie silnika rotora w wymienniku obrotowym ,
otwarcie przepustnicy obgjowe] w wymienniku krzyowym lub typu ,rurka
ciepta”) - zmienna ECON.

wyboér wyjcia do obstugi urmzenia do odzysku ciepta ECON.

potwierdzenie dokonanego wyboru oraz geclresne przégie do wyboru wegcia
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analogowego zvazanego ze zdalnym sterowaniem — zmienna REM.

wybér wegcia analogowego zwkanego ze zdalnym sterowaniem — zmienna
REM.

potwierdzenie dokonanego wyboru oraz geclresne przégie do wyboru wegcia
analogowego zvazanego z pomiarem wilgotéa — zmienna HUM.

wybér wepcia analogowego zwianego z pomiarem wilgotbd — zmienna
HUM.

potwierdzenie dokonanego wyboru oraz jechresne przégie do wyboru wyjcia
przypisanego do obstugi zasadniczegoadzenia nawitajacego (np. | stopie
nawilzacza parowego) — zmienna HUM+

wybor wyjscia przypisanego do obstugi ydzenia nawitajacego

jezeli nie ma wegcej uradzen nawilzajacych to naley przegé do punktu 48, jeeli
natomiast chcesz dmizy¢ kolejnego urzdzenie to przegldo punktu 46

przegcie do pozycji umgliwiajacej ewentualny wybdr kolejnego wyja
przypisanego do obstugi kolejnego adzenia nawitajacego (np. Il stopie
nawilzacza parowego) - jest rdawve dobranie maksymalnie soau wyjsé.

powré6t do kroku 44 w celu wyboru gja przypisanego do kolejnego agzenia
nawilzajacego

potwierdzenie dokonanego wyboru oraz jechresne przégie do wyboru wyjcia
przypisanego do obstugi wdzenia osuszagego(np. | stopie chtodnicy) —
zmienna HUM-

wybér wyjcia przypisanego do obstugi gdzenia osuszagego. Jeeli wczeniej
byto zdefiniowane urgzenia chtodnicze, to jako wégia obstuguice uradzea
osuszaicych mana jedynie wybra wyjscia obstugujcych uradzea
chtodniczych, bo wiem proces osuszenia jest taki js& chtodzenie.

jezeli nie ma wecej uradzer osuszajcych to naley przeg¢ do punktu 53, jeeli
natomiast chcesz dmizy¢ kolejnego urzdzenie to przegldo punktu 51.

przegcie do pozycji umdiwiajacej ewentualny wybor dodatkowego gip
przypisanego do obstugi kolejnego adzenia osuszagego - jest midiwe
dobranie maksymalnie s@u wyjsc.

powr6t do kroku 49 w celu wyboru gja przypisanego do kolejnego agzenia
osuszajcego.

potwierdzenie dokonanego wyboru oraz geclresne przégie do wyboru wegcia
analogowego zwrzanego z pomiarem temperatury drugiego regulatamamienna
RTD2.

wybér wepcia analogowego zwkanego z pomiarem temperatury drugiego
regulatora — zmienna RTD2.

potwierdzenie dokonanego wyboru oraz jechresne przégie do wyboru wyjcia
Zwigzanego z obstugurzadzenia sterowanego poprzez drugi regulator — znaienn
SQ2+ (sekwencja dodatnia regulatora).

wybér wygcia przypisanego do obstugi wdzenia zwiazanego z regulatorem nr 2
(sekwencja dodatnia regulatora)

jezeli nie ma wgcej uradzen to naley przegé do punktu 60, jgeli natomiast
chcesz dalczy¢ kolejnego uradzenie to przepldo punktu 58

przegcie do pozycji umgliwiajacej ewentualny wybdr kolejnego wyja
przypisanego do obstugi kolejnego agzenia zwizanego z regulatorem nr 2
(sekwencja dodatnia regulatora) — ¥$@y@ uradzenia zasadniczego |
wspomagajcego pracuj w kaskadzie.

13



59.

60.

61.

LENT”

62.

63.

64.

65.

66.
61.

LENT”

SRET”
SRET”

14

powr6t do kroku 56 w celu wyboru gja przypisanego do kolejnego agzenia.
potwierdzenie dokonanego wyboru oraz jechresne przégie do wyboru wyjcia
ZWwigzanego z obstugurzadzenia sterowanego poprzez drugi regulator — znaienn
SQ2- (sekwencja ujemna).

wybér wygcia przypisanego do obstugi wdzenia zwiazanego z regulatorem nr 2
(sekwencja ujemna regulatora)

jezeli nie ma wgcej uradzen to naley przegé do punktu 65, jgeli natomiast
chcesz dalczy¢ kolejnego uradzenie to przegldo punktu 63

przegcie do pozycji umgliwiajacej ewentualny wybdr kolejnego wyja
przypisanego do obstugi kolejnego adzenia zwazany z regulatorem nr 2
(sekwencja dodatnia regulatora) — jestziwee dobranie maksymalnie széu
wyjs¢.

powr6t do kroku 61 w celu wyboru gja przypisanego do kolejnego agzenia.
potwierdzenie wprowadzonych danych i jedne€nie zakd@czenie konfiguracji
zasobow regulatora. Regulator wraca do punktusaiskrok nr 8). W tym
momencie nie nal@y naciskat przycisk ,ENT” je zeli nie chcesz rozpocg
programowaniu zasobéw regulatora od pocgtku, poniewaz powoduje to
kasowanie wszystkie dotychczasowych ust@levewmtrz sekcji 10. Mozesz
natomiast przegtat wprowadzonych nastaw wciskajpo kolei przycisk* .
opuszczenie sekcji konfiguracji zasobogofanie st warstwg wyzej.

powrét do trybu odczytu wskazeegulatora — catkowite w§gie z

programowania.

5.3. Programowanie parametrow wej¢ pomiarowych regulatora (sekcja_INB

1.

N

o0k

10.
11.
12.
13.
14.

15.

16

17.

v

SENT
“lub™

LENT”
Ak 3

SENT”
SENT”

LENT”
“lub™

LENT”
SRET”

LENT”

JENT”
.~ lub™

przegcie do podmenu LOC zwzanego z wprowadzaniem kodu dgpst —
regulator podaje ustawigrwarta¢ parametru , peeli LOC = 0 przejd do punktu
11, jezeli LOC =1 lub LOC =2 to patrz punkt 2.

wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonego hasta i pi@e do parametru LOC.

przegcie do podmenu INP zawiesapgo parametry w&j pomiarowych.

wejscie wewntrz sekcji INP — pierwszy sktadnik tej sekcji jgsbdmenu Bl
(zawierajcy parametr zwizanego z czujnikiem B1).

wejscie wewntrz sekcji B1 - pierwszy i jedyny skiadnik tej sgkest parametr
LPF (filtr dolnoprzepustowy zwrany z wejciem B1).

rozpoczcie edycji parametru LPF — migap pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wafto LPF.

opuszczenie sekcji B1 i cofanie srarstwg wyze).

przegcie do podmenu B2.

wejscie wewntrz sekcji B2 - pierwszy i jedyny sktadnik tej sgijest parametr
LPF (filtr dolnoprzepustowy zwrany z wejciem B2).

rozpoczcie edycji parametru LPF — migap cyfra jednéci.

ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.
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potwierdzenie wprowadzonej wasto LPF.

opuszczenie sekcji B2 i cofanie srarstwg wyze).

przegcie do podmenu B3.

wejscie wewntrz sekcji B3 - pierwszy i jedyny sktadnik tej sgijest parametr
LPF (filtr dolnoprzepustowy zwrany z wejciem B3).

rozpoczcie edycji parametru LPF — migap cyfra jednéci.

ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wasto LPF.

opuszczenie sekcji B3 i cofanie siarstwg wyzej.

przegcie do podmenu X.

wejscie wewntrz sekcji X - pierwszy skiadnik tej sekcji jestrametr LPF (filtr
dolnoprzepustowy zwrany z wejciem X).

rozpoczcie edycji parametru LPF — migap cyfra jednéci.

ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

potwierdzenie wprowadzonej wafto LPF.

przegcie od parametru LPF do ACT — oznageago poziom aktywriei.
rozpoczcie edycji parametru ACT.

ustawieniezadanej wartéci parametru ACT (stan przy jakim weje przyjmuje
jedynlke logiczm - mazliwe HI lub LO).

zatwierdzenie ustawionej wastm parametru ACT.

przegcie do podmenu LR zwzanego z dolnym zakresem v@a X .

wejscie wewntrz sekcji LR - pierwszy skiadnik tej sekcji jesarpmetr LRI
oznaczajcej dolny zakres naggia.

rozpoczcie edycji parametru LRi — miggja pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie ustawionej waéto LRi.

przegcie do parametru LRV (oznaczegj warté¢ na wywietlaczu pojawiajca
si¢ przy dolnym zakresie wajia nap¢ciowego okrélonym przez LRi).
rozpoczcie edycji zmiennej LRV — migaga pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie ustawionej wasth LRV.

opuszczenie sekcji LR i cofanie svarstwa wyze;.

przegcie do podmenu HR zazanego z gérnym zakresem v X .

wejicie wewntrz sekcji HR - pierwszy sktadnik tej sekcji jesarpmetr HRI
oznaczajcej gorny zakres nagiia.

rozpoczcie edycji parametru HRi — miggja pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie ustawionej wato HRi.

przegcie do parametru HRV (oznaczegj wart@é na wywietlaczu pojawiajca
sie przy gornym zakresie wajia napgciowego okrélonym przez Hri).
rozpoczcie edycji parametru HRV — migga pozycja kursora.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

zatwierdzenie ustawionej watm HRV.
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opuszczenie sekcji HR i cofanig srarstwg wyzej.

opuszczenie sekcji X i cofanie svarstwg wyze).

przegcie do podmenu E1 (dotygzego wejcia binarnego E1).

wejscie wewntrz sekcji E1 - pierwszy i jedyny skfadnik tej sgkest parametr
ACT (oznaczajcego poziom aktywriei wejscia E1).

rozpoczcie edycji parametru ACT.

ustawieniezadanej wartéci parametru ACT (mdiwe stany to HI lub LO).
zatwierdzenie ustawionej wastm parametru ACT.

opuszczenie sekcji E1 i cofanie srarstwa wyzej (wyjscie do wy:szego poziomu
menu).

opuszczenie sekcji INP i cofanieg sivarstwa wyzej (wyjscie do wyszego
poziomu menu).

powrét do trybu odczytu wskazaregulatora — catkowite wigie z
programowania.

5.4. Programowanie parametrow wy§é¢ regulatora.

1.

N
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17.
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przegcie do podmenu LOC zwzanego z wprowadzaniem kodu dgst —
regulator podaje ustawigrwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 przejd do punktu
5, jezeli LOC =1 lub LOC =2 to patrz punkt 2.

wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonego hasta i pia@ej do parametru LOC.

przegcie do podmenu OUT zawiesapgo parametry w§§ regulatora.

wejscie wewntrz sekcji OUT — pierwszy sktadnik tej sekcji jgstdmenu Q1
(zawierajicy parametrow zwizanych z wyjciem przekanikowym Q1).

wejscie wewntrz sekcji Q1 - pierwszy sktadnik tej sekcji jestrametr LR
(dolnego zakresu wigia).

rozpoczcie edycji parametru LR — migga pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waito LR.

przegcie do parametru HR (gorny zakres $eya Q1).

rozpoczcie edycji parametru HR — miga@g pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoHR.

przegcie do parametru RA (rodzaj dziatania $oya Q1).

rozpoczcie edycji parametru RA — miggy napis po prawej stronie znaku ,=".
ustawieniezadanej wartéci — mazliwe do ustawienia wartgi to ,BEZPOSR” lub
,ODWROC".

zatwierdzenie wprowadzonej waito RA.

opuszczenie sekcji Q1 i cofanie siarstwy wyzej (wyjscie do wy:szego poziomu
menu).

przegcie do podmenu Q2 (zawiesay parametrow zvgzanych z wyjciem
przeka&nikowym Q2).

wejscie wewntrz sekcji Q2 - pierwszy sktadnik tej sekcji jestrametr LR
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(dolnego zakresu wigia).

rozpoczcie edycji parametru LR — miggja pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waito LR.

przegcie do parametru HR (gorny zakres $gya Q2).

rozpoczcie edycji parametru HR — mig&gp pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoHR.

przegcie do parametru RA (rodzaj dziatania $oya Q2).

rozpoczcie edycji parametru RA — miggy napis po prawej stronie znaku ,=".
ustawieniezadanej wartéci — mazliwe do ustawienia wartgi to ,BEZPOSR” lub
,ODWROC".

zatwierdzenie wprowadzonej waito RA.

opuszczenie sekcji Q2 i cofanie siarstwy wyzej (wyjscie do wy:szego poziomu
menu).

przegcie do podmenu Q3 (zawiesay parametrow zvgzanych z wyjciem
przeka&nikowym Q3).

wejscie wewmntrz sekcji Q3 - pierwszy sktadnik tej sekcji jestrametr LR
(dolnego zakresu wigia).

rozpoczcie edycji parametru LR — miggya pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waito LR.

przegcie do parametru HR (gorny zakres $gya Q3).

rozpoczcie edycji parametru HR — mig&gp pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoHR.

przegcie do parametru RA (rodzaj dziatania soya Q3).

rozpoczcie edycji parametru RA — miggy napis po prawej stronie znaku ,=".
ustawieniezadanej wartéci — mazliwe do ustawienia wartgi to ,BEZPOSR” lub
,ODWROC".

zatwierdzenie wprowadzonej waito RA.

opuszczenie sekcji Q3 i cofanie wiarstwy wyzej (wyjscie do wy:szego poziomu
menu).

przegcie do podmenu Y1 (zawiengly parametrow zvazanych z wyjciem
analogowym Y1).

wejscie wewmntrz sekcji Y1 - pierwszy sktadnik tej sekcji jestrametr LR
(dolnego zakresu wigia).

rozpoczcie edycji parametru LR — miggia pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waito LR.

przegcie do parametru HR (gorny zakres $eya Y1).

rozpoczcie edycji parametru HR — mig&gp pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.
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przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoHR.

przegcie do parametru RA (rodzaj dziatania $oya Y1).

rozpoczcie edycji parametru RA — miggy napis po prawej stronie znaku ,=".
ustawieniezadanej wartéci — mazliwe do ustawienia wartgi to ,BEZPOSR” lub
,ODWROC".

zatwierdzenie wprowadzonej waito RA.

opuszczenie sekcji Y1 i cofanie svarstwy wyzej (wyjscie do wy:szego poziomu
menu).

przegcie do podmenu Y2 (zawiengly parametrow zvazanych z wyjciem
analogowym Y2).

wejcie wewntrz sekcji Y2 - pierwszy sktadnik tej sekcji jestrpmetr LR
dolnego zakresu wigia).

rozpoczcie edycji parametru LR — miggia pozycja kursora.

ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wasto LR.

przegcie do parametru HR (gorny zakres $eya Y2).

rozpoczcie edycji parametru HR — mig&gp pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoHR.

przegcie do parametru RA (rodzaj dziatania soya Y2).

rozpoczcie edycji parametru RA — miggy napis po prawej stronie znaku ,=".
ustawieniezadanej wartéci — mazliwe do ustawienia wartgi to ,BEZPOSR” lub
,ODWROC".

zatwierdzenie wprowadzonej waito RA.

opuszczenie sekcji Y2 i cofanie svarstwy wyzej (wyjscie do wy:szego poziomu
menu).

przegcie do podmenu P1 (zawiegay parametrow zvazanych z wyjciem
modulowanym P1).

wejcie wewntrz sekcji P1 - pierwszy skiadnik tej sekcji jeargmetr LR
(dolnego zakresu wigia).

rozpoczcie edycji parametru LR — miggia pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waito LR.

przegcie do parametru HR (gorny zakres $eya P1).

rozpoczcie edycji parametru HR — mig&gp pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoHR.

przegcie do parametru RA (rodzaj dziatania soya P1).

rozpoczcie edycji parametru RA — miggy napis po prawej stronie znaku ,=".
ustawieniezadanej wartéci — mazliwe do ustawienia wartgi to ,BEZPOSR” lub
,ODWROC".

zatwierdzenie wprowadzonej waito RA.

opuszczenie sekcji P1 i cofanie siarstwy wyzej (wyjscie do wyszego poziomu
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menu).

przegcie do podmenu P2 (zawiegay parametrow zvgzanych z wyjciem
modulowanym P2).

wejcie wewnytrz sekcji P2 - pierwszy sktadnik tej sekcji jestgametr LR
(dolnego zakresu w§gia).

rozpoczcie edycji parametru LR — miggja pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoLR.

przegcie do parametru HR (gorny zakres yoyg P2).

rozpoczcie edycji parametru HR — mig@&g pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoHR.

przefcie do parametru RA (rodzaj dziatania ¥y P2).

rozpoczcie edycji parametru RA — miggy napis po prawej stronie znaku

ustawieniezadanej wartéci — mazliwe do ustawienia wartgi to
,BEZPOSR” lub ,ODWROC".

zatwierdzenie wprowadzonej watoRA.

opuszczenie sekcji P2 i cofanie wiarstwy wyzej (wyjscie do wy:szego
poziomu menu).

opuszczenie sekcji OUT i cofanie siarstwy wyzej (wyjscie do wy:szego
poziomu menu).

powrét do trybu odczytu wskazeegulatora — catkowite wigie z
programowania.

5.5. Wprowadzanie parametréw ograniczajcych.

1. ~ przegcie do podmenu LOC zazanego z wprowadzaniem kodu dpst —
regulator podaje ustawigrwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 przejd do punktu
5, jezeli LOC =1 lub LOC =2 to patrz punkt 2.

2. ,ENT wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
3. “#lub¥ ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.
4 przegcie do nasfpnego pola.
4. ENT” zatwierdzenie wprowadzonego hasta i piaiejdo zmiennej LOC.
5. «*5 przegcie do podmenu LIM zawiergjego parametry ograniczaag.
6. ,ENT”  wejscie wewntrz sekcji LIM — pierwszy sktadnik tej sekcji jgzsarametr AMIN
(temperatura nawiewu pom@j ktorej whcza s¢ system przeciwzamzeniowy).
7. ,ENT” rozpoczcie edycji parametru AMIN — migaga pozycja kursora.
8. #lub¥ ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.
4 przegcie do nasfpnego pola.
9. ,ENT” zatwierdzenie wprowadzonej wasto parametru AMIN.
10. przegcie do parametru MIN — minimalna temperatura nawiew
11. .ENT” rozpoczcie edycji parametru MIN — migga pozycja kursora.
12. ~lub™ ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.
4 przegcie do nasfpnego pola.
13. ,ENT”  zatwierdzenie wprowadzonej wasto parametru MIN.

19



20

14. ~ przegcie do parametru MAX — maksymalna temperatura nawie
15. .ENT”  rozpoczcie edycji parametru MAX — migga pozycja kursora.
16. «lubY  ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

4 przegcie do nasfpnego pola.
17. ,ENT” zatwierdzenie wprowadzonej waitoparametru MAX.
18. ~ przegcie do parametru REL — maksymalnarmiga temperatury porgilzy RTD1 i
RTDL.

19. ,.ENT”  rozpoczcie edycji parametru REL — mig@&ga pozycja kursora.
20. ~lub¥ ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

4 przegcie do nasfpnego pola.
21. .ENT”  zatwierdzenie wprowadzonej waito parametru REL.
22.~ przegcie do parametru ADEL — czas w sek. od momentukpozzenia progu

AMIN do momentu wdczenia si uktadu przeciwzame@niowego.
23. .ENT” rozpoczcie edycji parametru ADEL — miggja pozycja kursora.
24. ~lub¥ ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

4 przegcie do nasfpnego pola.
25. ,.ENT”  zatwierdzenie wprowadzonej waito parametru ADEL.
26.~ przegcie do parametru RDEL — czas oczekiwania w minmoenentu

przekroczenia REL.

27. ENT”  rozpoczcie edycji parametru RDEL — mig@&p pozycja kursora.

28. ~lub¥ ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

4 przegcie do nasfpnego pola.

29. .ENT”  zatwierdzenie wprowadzonej waito parametru RDEL.

30. ,RET”  opuszczenie sekcji LIM i cofaniegsivarstwa wyzej (wyjscie do wyszego
poziomu menu).

31. ,RET”  powrd6t do trybu odczytu wskazeegulatora — catkowite wigie z
programowania.

5.6. Wprowadzanie parametrow zwizanych z dziataniem systemu zabezpieczenia
przeciwzamrozeniowego.

1. ~ przegcie do podmenu LOC zazanego z wprowadzaniem kodu dpst —
regulator podaje ustawigrwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 przejd do punktu
5, jezeli LOC =1 lub LOC =2 to patrz punkt 2.

SENT wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.

3. “lub¥ ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

4 przegcie do nasfpnego pola.

LENT”  zatwierdzenie wprowadzonego hasta i piziejdo zmiennej LOC.

“lub ¥ przegcie do podmenu FPAR zawieteggo parametry zwzane z dziataniem
zabezpieczenia przeciwzamemiowego nagrzewnicy wodnej podmenu jest
dostepne pod warunkiem wybrania jako wyjscie sterujace nagrzewni@
pierwotna wyjscia analogowego Y1 lub Y2 patrz konfiguracja zasoh®
regulatora - punkt 5.2 - podpunkty od 11 do 16

6. ,ENT”  wejscie wewntrz sekcji FPAR — pierwszy skiadnik tej sekcji jpstrametr FMIN

— minimalna temperatura czujnika FPROT, pepiktorej whcza s¢ system
przeciwzamraeniowy —FMIN jest dostgpne pod warunkiem skonfigurowania
wejscia dla czujnika niskiej temperatury FPROT (konfiguracja zasobow
regulatora — punkt 5.2 — podpunkty od 29 do 31).p¥¥eciwnym przypadku

N

ok
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przejdz do punktu 14 — edycja FADEL.

rozpoczcie edycji parametru FMIN — migaja pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wasto parametru FMIN.

przegcie do parametru FDEL — czas w sek. od momentikprzeenia progu
FMIN do momentu wdczenia st ukladu przeciwzamteeniowego.

rozpoczcie edycji parametru FDEL — migag pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoparametru FDEL.

przegcie do parametru FADEL — czas oczekiwania po paaiu s¢ sygnatu o
niebezpieczéstwie zamarzrcia nagrzewnicy na wagiu FPAL (termostat
przeciwzamraeniowy) do momentu wtzenia s uktadu
przeciwzamrgeniowego —parametr FADEL jest dostgpny pod warunkiem
skonfigurowania wejcia termostatu przeciwzamraeniowego FPAL
(konfiguracja zasobOw regulatora - punkt 5.2 — podgp 28) W przeciwnym
wypadku przejd do punktu 18.

rozpoczcie edycji parametru FADEL — miggja pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wajto parametru FADEL.

opuszczenie sekcji FPAR i cofanie wiarstwy wyzej (wyjscie do wyszego
poziomu menu).

powr6t do trybu odczytu wskazeegulatora — catkowite wigie z
programowania.

5.7. Wprowadzanie parametréw zwazanych z dzialaniem uradzenia do odzysku ciepta.

1.

N

ok

~

v

SENT
“lub™

LENT”
“lub™

SENT”

SENT”

“lub™

LENT”

przegcie do podmenu LOC zwzanego z wprowadzaniem kodu dgst —
regulator podaje ustawigrwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 przejd do punktu
5, jezeli LOC =1 lub LOC =2 to patrz punkt 2.

wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonego hasta i pfaiel do zmiennej LOC.

przegcie do podmenu EPAR zawiegaggo parametry zwkane z prag
urzadzenia do odzysku ciepta podmenu jest dosgpne jedynie w przypadku
skonfigurowania wejscia pomiaru temperatury zaszronienia urzdzenia do
odzysku ciepta(wejscie EPRO — konfiguracja zasobow regulatora — prikt - -
podpunkty od 36 do 39).

wejscie wewntrz sekcji EPAR - pierwszy skfadnik tej sekcji jgstrametr ELIM —
temperatura mierzona przez w@¢ EPRO, poriej ktdrej zmienia stan wigie
sterupce odzyskiem ciepta ECON.

rozpoczcie edycji parametru ELIM — miggja pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wasto parametru ELIM.
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przegcie do parametru COND - temperaturowy warunek poazysku ciepta.
rozpoczcie edycji parametru COND — migap pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

zatwierdzenie wprowadzonej wajto parametru COND.

opuszczenie sekcji EPAR i cofanie siarstwa wyzej (wyjscie do wyszego
poziomu menu).

powrét do trybu odczytu wskazeegulatora — catkowite w§gie z
programowania.

5.8. Wprowadzanie parametréw dynamicznych regulacjidla poszczegdélnych regulatoréw
wewnetrznych sterownika.

1.
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przegcie do podmenu LOC zazanego z wprowadzaniem kodu dpst —
regulator podaje ustawigrwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 przejd do punktu
5, jezeli LOC =1 lub LOC =2 to patrz punkt 2.

wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.

ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonego hasta i pieiel do zmiennej LOC.

przegcie do podmenu PID zawiesapgo regulacji.

wejscie wewntrz sekcji PID - pierwszy sktadnik tej sekcji jggidmenu PI1+
zawierajcego parametry regulacji dla grzaniapedmenu jest dosgpne pod
warunkiem skonfigurowania wyjscia regulatora odpowiedzialnego za grzanie
(wyjscie SQ1+ : konfiguracja zasobdéw regulatora — p&nRt - - podpunkt 11). W
przeciwnym wypadku przejddo punktu 29.

wejscie wewntrz sekcji P11+ - pierwszy sktadnik tej sekcji jgstrametr PBAND
oznaczacego zakres proporcjonaku.

rozpoczcie edycji parametru PBAND — mig@g pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoparametru PBAND. (UWAGA: jeeli
ustawiona wart@& zmiennej jest réwna 00XC. to po nacinieciu ,ENT” regulator
zamieni ¢ wartas¢ na symbol ON/OFF — co oznaczze, czton regulatora pracuje
jako przedcznik dwustanowy)

przegcie do parametru INT oznaczeggo czas catkowania.

rozpoczcie edycji parametru INT — miggja pozycja kursora.

ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wastoparametru INT. (UWAGA: jeeli ustawiona
wartas¢ zmiennej jest rowna 0000 sek., to po #aieciu ,ENT” regulator zamieni
te wartas¢ na symbol OFF — co oznaczze,czton regulatora jest vagzony)
przegcie do parametru DIFF oznaczeggo czas rniczkowania.

rozpoczcie edycji parametru DIFF — mig@&ga pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoparametru DIFF. (UWAGA: peeli
ustawiona wart& zmiennej jest rowna 0000 sek. to po #aigciu ,ENT”
regulator zamienigt wartags¢ na symbol OFF — co oznaczae, cztion regulatora
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jest wyhczony)

przegcie do parametru HYST oznaczeggo histerezdla wyjscia pracujcego w
trybie ON/OFF —parametr ten ukazuje sk jedynie w przypadku ustawienia
wartosci zmiennej PBAND = O( patrz punkt 10) . W przypadku gdy HYST nie
pojawi sk przejdz do punktu 24.

rozpoczcie edycji parametru HYST — mig&p pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoparametru HYST.

przegcie do parametru CYCL oznaczeggo czas trwania w sekundach grupy
impulséw w przypadku zastosowania nagrzewnicy gjekhej sterowanej
grupowo za pomec dedykowanych do tego wyj P1 lub P2 regulatoraV
przypadku nie zastosowania do sterowania nagrzewrjcwyjsé¢ P1 lub P2
parametr CYCL nie pojawia si¢ i nalezy przeg¢ do punktu 27.

rozpoczcie edycji parametru CYCL — miggja pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wastoparametru CYCL.

opuszczenie sekcji PI1+ i cofanie siarstwa wyzej (wyjscie do poziomu
Wyzszego menu) — przygotowanie sio wyboru nagspnego podmenu zwzanego
z innym obwodem regulaciji.

przegcie do podmenu PI1- zawiegapgo parametry regulacji dla chtodzenia —
podmenu jest dosgpne pod warunkiem skonfigurowania wygcia regulatora

odpowiedzialnego za chtodzenie(wyjscie SQ1- : konfiguracja zasobow
regulatora — punkt 5.2. - - podpunkt 16). W przegim wypadku przej do
punktu 50.

wejscie wewmntrz sekcji P11- pierwszy sktadnik tej sekcji jestrametr PBAND
oznaczacego zakres proporcjonaku.

rozpoczcie edycji parametru PBAND — migag pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wastoparametru PBAND. (UWAGA: jeeli
ustawiona wart@& zmiennej jest réwna 00<C. to po nacinieciu ,ENT” regulator
zamieni ¢ wartas¢ na symbol ON/OFF — co oznaczze, czton regulatora pracuje
jako dwustanowy)

przegcie do parametru INT oznaczeggo czas catkowania.

rozpoczcie edycji parametru INT — migaja pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej watoparametru INT. (UWAGA: jeeli ustawiona
wartas¢ zmiennej jest rowna 0000 sek., to po #aieciu ,ENT” regulator zamieni
te wartas¢ na symbol OFF — co oznaczze,czton regulatora jest vagzony)
przegcie do parametru DIFF oznaczeggo czas rniczkowania.

rozpoczcie edycji parametru DIFF — mig@&ga pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoparametru DIFF. (UWAGA: peeli
ustawiona wart& zmiennej jest rowna 0000 sek. to po #aigciu ,ENT”
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regulator zamienktwartas¢ na symbol OFF — co oznaczze,czton regulatora
jest wyhczony)

przegcie do parametru HYST oznaczeggo histerezdla wyjscia pracujcego w
trybie ON/OFF —parametr ten ukazuje sk jedynie w przypadku ustawienia
wartosci zmiennej PBAND = O( patrz punkt uwaga w punkcie 32). W przypadku
gdy HYST nie pojawi si przejdz do punktu 46.

rozpoczcie edycji parametru HYST — mig&p pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wajto parametru HYST.

przegcie do parametru CYCL oznaczeggo czas trwania w sekundach grupy
impulsow w przypadku zastosowantadodta chtodu sterowanego grupowo za
pomoa dedykowanych do tego wéj P1 lub P2 regulatordV przypadku nie
zastosowania do sterowania wyf P1 lub P2 parametr CYCL nie pojawia sg i
nalezy przeg¢ do punktu 49.

rozpoczcie edycji parametru CYCL — miggja pozycja kursora.
ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoparametru CYCL.

opuszczenie sekcji PI1-, i cofanie siarstwa wyzej (wyjscie do poziomu
Wyzszego menu) — przygotowanie sio wyboru nagspnego podmenu zwzanego
z innym obwodem regulaciji.

przegcie do podmenu PI2+, zawiegaggo parametry regulacji dla dodatniej
sekwencji drugiego regulatora podmenu jest dosgpne pod warunkiem
skonfigurowania zasobow dla drugiego regulatorgwejscie RTD2 oraz wyjcie
SQ2+ : konfiguracja zasobow regulatora — punkt 5.2podpunkt 56). W
przeciwnym wypadku przejddo punktu 52.

PARAMETRY REGULACJ ORAZ ZASADY TAKIE JAK DLA
REGULATORA W PODMENU PI1+. NALEY POWTORZYC CZYNNOSCI
OD PUNKTU 7 DO 27.

przegcie do podmenu PI2-, zawiegaggo parametry regulacji dla ujemnej
sekwencji drugiego regulatora podmenu jest dosgpne pod warunkiem
skonfigurowania zasobow dla drugiego regulatorgwejscie RTD2 oraz wyjcie
SQ2- : konfiguracja zasobéw regulatora — punkt 5gbdpunkty od 60 do 65). W
przeciwnym wypadku przejddo punktu 54.

PARAMETRY REGULACJ ORAZ ZASADY TAKIE JAK DLA
REGULATORA W PODMENU PI1-. NALEY POWTORZYC CZYNNOSCI
OD PUNKTU 29 DO 49.

przegcie do podmenu PI3+ , zawiegaggo parametry regulacji dla naiahia —
podmenu jest dosgpne pod warunkiem skonfigurowania zasobow dla sekij
regulacji wilgotnosci (wejscie HUM oraz wy§cie HUM+ : konfiguracja zasobow
regulatora — punkt 5.2. - podpunkty od 41 do 52)pieciwnym wypadku przeid
do punktu 56.

PARAMETRY REGULACJ ORAZ ZASADY TAKIE JAK DLA
REGULATORA W PODMENU PI1+. NALEY POWTORZYC CZYNNOSCI
OD PUNKTU 7 DO 27.

przegcie do podmenu PI3-, zawiegaggo parametry regulacji dla osuszania —
podmenu jest dosgpne pod warunkiem skonfigurowania zasobow dla sekij
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58.

59.
60.

61.
62.

63.
64.

65.
66.

67.
68.

69.
70.

71.
72.

73.
74.

75.

LENT”
“lub™

LENT”

LENT”

“lub™

LENT”

LENT”

“lub™

LENT”

LENT”
“lub™
3

LENT”
SRET”

SRET”
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regulacji wilgotnosci (wejscie HUM oraz wyjcie HUM- : konfiguracja zasobow

regulatora — punkt 5.2. - podpunkty od 41 do 52)pieciwnym wypadku przeid

do punktu 58.

PARAMETRY REGULACJ ORAZ ZASADY TAKIE JAK DLA

REGULATORA W PODMENU PI1-. NALEY POWTORZYC CZYNNOSCI

OD PUNKTU 29 DO 49.

przegcie do parametru HYS1 - zawiegegj wartd¢ histerezy pongidzy grzaniem

a chtodzeniem.

rozpoczcie edycji parametru HYS1 — migap pozycja kursora.

ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wajto parametru HYS1.

przegcie do parametru HYS2 - zawiegeg] wart@¢ histerezy pomidzy dodatni

a ujemmn sekwencj drugiego regulatora.

rozpoczcie edycji parametru HYS2 — migap pozycja kursora.

ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej waitoparametru HYS2.

przegcie do parametru HYS3 - zawiegeg] wartd¢ histerezy pongidzy

nawilzaniem a osuszaniem.

rozpoczcie edycji parametru HYS3 — migap pozycja kursora.

ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wadtd parametru HYS3.

przegcie do parametru DAMP decydggj o minimalnym udzialéwiezego

powietrza w przypadku stosowania recyrkulagparametr DAMP jest dostepny

pod warunkiem skonfigurowania wyjscia regulatora do sterowania

przepustnicami (wyjscie DACO: konfiguracja zasobow regulatora — puni, 5

podpunkty 21 do 22). W przeciwnym wypadku przejd punktu 74.

rozpoczcie edycji parametru DAMP — miggga pozycja kursora.

ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wajto parametru DAMP.

opuszczenie sekcji PID, i cofanie siarstwy wyzej (wyjscie do wyszego
poziomu menu).

powrét do trybu odczytu wskazeegulatora — catkowite w§gie z

programowania.

5.9. Wybor wersji jezykowej.

1.

N

ok

v

LENT
“lub™

LENT”
“lub™

przegcie do podmenu LOC zazanego z wprowadzaniem kodu dpst —
regulator podaje ustawianwartas¢ parametru , peeli LOC = 0 lub LOC =1
przejdz do punktu 5, jeeli LOC =2 to patrz punkt 2.

wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonego hasta i pieiel do parametru LOC.

przegcie do zmiennej LANG.

25



© ©

LENT”
“lub™

SENT”
SRET”
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rozpoczcie edycji zmiennej LANG.

ustawieniezadanej wartéci parametru LANG — mdiwa wersja polska lub
angielska (POLSKI lub ENGLISH).

zatwierdzenie wprowadzonej wasto parametru LANG.

powr6t do trybu odczytu wskazaegulatora — catkowite wigie z
programowania.

5.10. Wybor rodzaju zachowania si regulatora w przypadku zaniku napigcia.

1.

wnN

©

No ok

v

JENT
“lub™
»
SENT”
“lub™
SENT”
“lub™

SENT”
SRET”

przegcie do podmenu LOC zwzanego z wprowadzaniem kodu dgst —
regulator podaje ustawigrwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 przejd do punktu
5, jezeli LOC =1 lub LOC =2 to patrz punkt 2.

wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonego hasta i pfaej do parametru LOC.

przegcie do parametru START.

rozpoczcie edycji parametru START.

ustawieniezadanej wartéci parametru START — nitiwe ustawienia AUTO lub
RECZNY).

zatwierdzenie wprowadzonej wasto parametru START.

powr6t do trybu odczytu wskazaegulatora — catkowite wigie z
programowania.

5.11. Zmiana czasu chtodzenia nagrzewnicy przed zaymaniem uktadu.

1.

wnN

© ©

No ok

v

JENT
“lub™
»
JENT”
“lub™
SENT”
“lub™
»
SENT”
SJRET”

przegcie do podmenu LOC zazanego z wprowadzaniem kodu dpst —
regulator podaje ustawigrwartas¢ parametru , jeeli LOC = 0 przejd do punktu
11, jeeli LOC =1 lub LOC =2 to patrz punkt 2.

wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonego hasta i pia@ej do parametru LOC.
przegcie do parametru STOP.

rozpoczcie edycji parametru STOP.

ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

przegcie do nasfpnego pola.

zatwierdzenie wprowadzonej wasto parametru STOP.

powr6t do trybu odczytu wskazaegulatora — catkowite wigie z
programowania.

5.12. Wyb0r rodzaju wyjscia z programowania.

1.

2.
3.

v

SENT
“lub™

przegcie do podmenu LOC zazanego z wprowadzaniem kodu dpst —
regulator podaje ustawianwartas¢ parametru , peeli LOC = 0 lub LOC =1
przejdz do punktu 5, jeeli LOC =2 to patrz punkt 2.

wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.
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4 przegcie do nasfpnego pola.

4. ENT” zatwierdzenie wprowadzonego hasta i piaiejdo parametru LOC.

5. “lub™ przegcie do zmiennej EXIT.

6. L,ENT” rozpoczcie edycji zmiennej EXIT.

7. “lubY ustawieniezadanej wartéci zmiennej EXIT — méliwe ustawienia AUTO lub
ZOSTAN).

8. ,ENT” zatwierdzenie wprowadzonej wasto parametru EXIT.

9. ,RET” powr6t do trybu odczytu wskazaegulatora — catkowite wigie z
programowania.

5.13. Programowanie zegara czasu rzeczywistego.

1. ~ przegcie do podmenu LOC zazanego z wprowadzaniem kodu dpst —
regulator podaje ustawianwartas¢ parametru , peeli LOC = 0 lub LOC =1
przejdz do punktu 5, jeeli LOC =2 to patrz punkt 2.
SENT wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
3. “lub¥ ustawieniezadanej cyfry w migajcym polu.
4 przegcie do nasfpnego pola.

N

4. ENT” zatwierdzenie wprowadzonego hasta i piziejdo parametru LOC.

5. #lub¥ przegcie do podmenu RTC.

6. ,ENT wegcie wewntrz sekcji RTC - pierwszy sktadnik tej sekcji jgstrametr H : M
(Godziny: Minuty)

7. LENT” rozpoczcie edycji parametru H : M — migaa pozycja kursora

8. #lub¥ ustawieniezadanej wartéci w migapcym polu.

4 przegcie do nasfpnego pola.
9. ,ENT” zatwierdzenie wprowadzonej wasto czasu H:M.
10. ~ przegcie do parametru DAY okétjacego aktualnego dnia tygodnia.

11. .ENT”  rozpoczcie edycji aktualnego dnia tygodnia — migag nazwa dnia.
12. «lub™ ustawienie wiéciwego dnia w migacym polu.
13. ,ENT”  zatwierdzenie wprowadzonego dnia tyg@dni
76. ,RET”  opuszczenie sekcji RTC, i cofanie siarstwg wyzej (wyjscie do wyszego
poziomu menu).
14. RET”  powr6t do trybu odczytu wskazeegulatora — catkowite wégie z
programowania.

5.14. Powr6t do nastaw producenta czyli resetowanregulatora.

1. ~ przegcie do zmiennej LOC.

2. ,ENT wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.

3. “lub~ ustawieniezadanej cyfry w migacym polu.

4 przegcie do nasfpnego pola.

4. LENT” zatwierdzenie wprowadzonego hasta i pia@ej do parametru LOC.

5. ¥v*2 wywotanie zapytania RESETOWAC?

6. ,ENT” wywotanie potwierdzenia NA PEWNO? W tymomencie naley wybra
LENT” — RESET Iub ,RET” — zaniechanie i powrét doamtania
RESETOWAC?

7. ,ENT” potwierdzenie — regulator powraca do naspaoducenta
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5.15. Zmiana hasta blokugcego.

1. ~ przegcie do zmiennej LOC.
SENT wywotanie préby o podanie dotychczasowego hasta — myernak *.

N

3. “lub¥ doprowadz do ustawieniaadanej cyfry w migacym polu.
4 przegcie od nasfpnego pola.
4. ENT” zatwierdzenie wprowadzonego hasta i piaiejdo zmiennej LOC.
5 ¥ przegcie do zmiennej CODE.
6. ,ENT” rozpoczcie edycji zmiennej CODE — miggja pierwsza cyfra.
7. “lub¥ doprowadzi do ustawieniaadanej cyfry w migacym polu.
4 przegcie od nasfpnego pola.
8. ,ENT” zatwierdzenie nowego hasta.
9. ,RET” wyjscie do najwyszego poziomu.

5.16. Zmiana poziomu zabezpieczenia d@glu.

1. ~ przegcie do zmiennej LOC.
2. ,ENT wywotanie préby o podanie hasta — migay pierwszy znak *.
3. “lub¥ doprowadz do ustawieniaadanej cyfry w migacym polu.
4 przegcie od nasfpnego pola.
4. .ENT”  zatwierdzenie wprowadzonego hasta i piaiej do zmiennej LOC.
5. ,ENT” rozpoczcie edycji zmiennej LOC
6. “lub¥ doprowadzi do ustawieniagadanej cyfry w migajcym polu (maliwe ustawienie
0, 1lub?2).
7. ,ENT”  zakmczenie edycji zmiennej LOC.
8. ,RET”  wyjscie do najwyszego poziomu.
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6 ORGANIZACJA MENU REGULATORA

Menu regulatora jest zorganizowane w sposob hieiaoy (wielowarstwowo). Parametry do
ustawiania g grupowane tematycznie, co utatwia ich przeszukiaiaNp. element menB&RO
zawiera wszystkie ustalenia dotgce programu tygodniowego. Weutre PRO parametry § z
kolei grupowane tematycznie wewszym zakresie pod nazwamiOREL, ZONE2, ZONES,
MON, TUE, ... SUN. Dalej wewntrz elementowMON, do SUN istnieje kolejna warstwa
elementow grupowanych tematycznie itd.

Wszystkie pozostate parametrya szorganizowane wedtug tej samej zasady. Fgni
przedstawiona jest struktura menu regulatora.
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7 OZNACZENIA SYMBOLI

7.1RTD1: Czujnik wiochcy

Jest to gtéwny czujnik pomiarowy. Jest niedby dla pracy ukladu. Podczas
programowania, jeli RTD1 bedzie ustawiony na ,NONE”"(brak czujnika), to regalablokuje
dalsze przdégie do ustawienia kolejnych zasobdéw. Po zdefinidwawiodacego czujnika,
regulator przechodzi krok dalefada definiowania sekwencji grzania.

7.2RTD2: Czujnik regulacyjny drugiego regulatora

Jest to weicie dla czujnika regulacyjnego dla drugiego regurkat Drugi regulator pracuje
niezalenie od pierwszego. Nie ma elzy nimi powhzania, poza tymze w sytuacjach
alarmowych jak ryzyka zamienia, wyfcia drugiego regulatoraa sowniez blokowane (stan
niski). Po wyborze tego czujnika regulator w gpeej kolejndci pyta o sekwencje sterowania
dla drugiego regulatora.

7.3RTDL: Czujnik ograniczenia (temperatura nawiewu)

O ile istnieje czujnik ograniczgy, naley go zdefiniowé podajc wegcie, do ktorego
jest podiczony. Naley pamkta¢ pGzniej o tym by ustawi parametry zwgzane z ograniczeniem.
Parametry te wygpuja w menuLIM (menu 5).

7.4 AMIN, ADEL: Temperatura vgczania systemu przeciw zamemiu dla nawiewu, oraz Czas
oczekiwania po przekroczenrAMIN

ParametrAMIN okreila dopuszczalp temperatugy nawiewu (mierzona przez veje
RTDL). Po przekroczeniu w dot tego progu przez tempeydt utrzymywanie si przez czas
okreslony parametrem\DEL (w sek.), whcza s¢ system przeciw zam#zeniu.

7.5 REL, RDEL MIN, MAX: Maksymalna rénica temperatury porgilzy RTD1 i RTDL, Czas
oczekiwania po przekroczerREL minimalna i maksymalna temperatura nawiewu

Regulator stara sutrzyma zadam temperatug SV1 i réznice temperatury neidzy RTD1,
a RTDL nazywan REL. Po przekroczeniu progBEL, regulator podejmuje préby minimalizacji
tej réznicy przez cza®RDEL (w minutach). Jeeli sig okaze, ze nie da si utrzyma& tej r&nicy,
regulator stara siutrzyma temperatuy nawiewu w ramach granic oktenych parametrami
MIN (dolna granica) MAX (gérna granica).

7.6 FPAL, FADEL: Termostat przeciw zameniu oraz czas oczekiwania po pojawienig Si
sygnatu na weégie FPAL

FPAL (menu 2.4) okrda wefcie, gdzie jest podtzony termostat przeciw zanieniu.
Po pojawieniu s aktywnego sygnalu na tym weju i utrzymaniu si przez czas (w sek.)
okreslony parametrenFADEL (menu 7.3), regulator uruchamia program przecimroaeniu,
tzn. wylkcza central i maksymalnie steruje sekweagjrzania. Wyjcie z tego stanu jest move
jedynie poprzez funkcfrCLR (menu 7.4). Dosp do tej funkcji z kolei wymaga hasta.

7.7 FPROT, FMIN, FDEL: Czujnik przeciw zamrgeniu, temperatura wtzania uktadu przeciw
zamraeniu, czas oczekiwania po przekroczerhiN
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FPROT okresla wegcie dla czujnika przeciw zamieniu. W przypadku zdefiniowania
takiego czujnika, naly rowniez pod& temperatuy wiaczania systemu przeciw zamemiu
FMIN (menu 7.1) oraz czas oczekiwamBEL (menu 7.2). Po przekroczeniu progMIN,
regulator odczeka czas okieny parametrenirDEL (w sek.) przed vaczaniem systemu.

7.80UTD, COND: Czujnik zewrtrzny, warunek wpuszczania powietrza przez wymienni

Parametr OUTD okresla wefcie, do ktérego jest pogizony zewntrzny czujnik
temperatury. Zewgtrzny czujnik ma szczegdlne znaczenie przgywaniu wymiennika
krzyzowego. Wowczas tnica temperatur mdzy RTD1, a OUTD decyduje o tym, czy ma by
wiaczony proces odzysku, czy nie. Réia ta jest okrdona parametren€OND (menu 7.2). W
przypadku grzania, nagtuje to po spetnieniu warunkkirbl > OUTD + COND, a w przypadku
chtodzenie po spetnieniu warunRID1 < OUTD — COND.

7.9EPROQO: Czujnik przeciw zamtaniu wymiennika

W przypadku wykorzystywania wymiennika k¢oywego, mae powstd problem
zZwiazany z zamrzaniem w Czsci powrotnej powietrza, podczas zimy. Mianowiciezefli
powietrze zawiera dww wilgoci i zostanie chtodzone, to woda gromadz¢ siewmtrz
wymiennika, co z kolei powodujese w przypadku bardzo niskiej temperatury zetnanej,
wymiennik zostanie schtodzony paaj punktu zamrzania, doprowadzag do zamraenia wody.

W takim przypadku przyptyw powietrza jest zablokowa wymiennik wymaga odmeenie.

Odmraanie odbywa si w ten sposébze zewrtrzne powietrze jest wpuszczane do gtéwnego

toru bezpérednio poza wymiennik. Poniewaylko ogrzewane powietrza przechodzi przez

wymiennik, 16d s¢ topi. Wykrywanie obecniti lodu najlepiej zrealizowlaumieszczajc czujnik
roznicy cisnien na wycagu wymiennika i ustawiaf prég dziatania na 50% powsj normalnej
roznicy cisnien. Pod parametrerBPRO nalery zdefiniow& wejscie czujnika. Po zdefiniowaniu
parametrtEPRO nalezy oczywicie podé prog zadziatania systemu zabezpiegzajo (parametr

ELIM menu 7.1). Przy zdefiniowania czujnika, vwayst mog trzy przypadki:

- Mamy czujnik temperatury pagizony do jednego z w&j B1,B2. Wéwczas parameflIM
okresla wartg¢ temperatury, ponej ktorej system zabezpieczeniao#a se.

- Mamy czujnik podiczony do jednego z w&j analogowych X1,X2. Mze to by czujnik
roznicy cisnien, maze to réwnie by¢ czujnik temperatury. Naky wéwczas w menu 3.3.2 lub
3.4.2 ustawd parametrACT, ktéry okrela w ktorym kierunku przekroczenia prod@ilIM
system zabezpieczenia ma reagawdezeli ACT = Hi, system wjcza s¢ kiedy wartd¢
mierzona na wégiu EPRO bedzie wiksza nik ELIM. Natomiast jeeli ACT = Lo, system
wiacza s¢ kiedy ta warté¢ spada poriej ELIM.

- Dysponujemy zewgirznym termostatem pagizony do wejcia impulsowego E1 lub do
jednego z weég analogowych X1,X2. Nafy wOwczas ustawiw menu odpowiednio 3.5.1,
3.3.2 lub 3.4.2 stan aktywn&CT. Jezeli ACT = Hi, system wijcza s¢ kiedy pojawia si
sygnat na odpowiednim wjiu, jezeli ACT = Lo, brak sygnatu traktowanyetizie jako
aktywny i system zareaguje.

7.10ELIM: Prog whczania systemu zabezpieczenia wymiennikaiaexego

Jezeli wartags¢ mierzona na wégiu EPRO przekracza progLIM, to wicza s¢ system
odszronienia tzn. regulator steruje vogp ECON na stan niski oraz maksymalnie steruje
sekwengt grzania.

7.11ECON: Sterowanie wymiennika

W kierunku otwierania sterowanie wymiennika odbyskaw pierwszej kolejnéci i w
momencie kiedy sygnat agia maksymalp wartas¢, dopiero zaczyna gisterowanie sekwengj
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grzania lub chitodzenia. Natomiast w kierunku zamyd&aproces odbywa giodwrotnie. W
przypadku alarmu przeciw zaniemiu, sygnat steragy wymiennika jest ustawiony na stan niski
(zamykanie wymiennika) doprowadzajpowietrze przez ,Bypass” do nagrzewnicy, natomias
sekwencja grzania jest maksymalnie sterowana.

Jezeli w ukladzie istnieje zewitrzny czujnik to warunek otwierania wymiennika jest
nastpujacy:

- dla procesu ogrzewani&kTD1 > OUTD + COND

- dla procesu chtodzeniaRTD1 < OUTD — COND; COND ustawia s w menu 7.2

7.12REM: Zdalne sterowanie

Do jednego z wé¢ B1,B2,X1,lubX2 mana podiczy ukiad dla zdalnego sterowania. Po
uaktywnieniu funkcjiREM (REM rozny od ,NONE"), zadana temperatu@/1 (menu 1.1.1)
przestaje obowizywa, jezeli wartgs¢ mierzona przez w&gie REM bedzie miest sie w
granicach +15+30C. Po wyjciu po za te granice regulator przyjmuje z powroteantas¢ SV1.

7.13HUM: Czujnik wilgotndgci

Przy sterowaniu wilgotrigi nalezy podawa wejscie, do ktérego czujnik wilgotriai jest
podiczony. Po zdefiniowaniu czujnika wilgotses, o ile nie brakuje zasobow regulator pyta o
zdefiniowanie sterowania nawania, a nagpnie odwikania.

7.14MAN: Praca¢czna

Regulator mena ustawé na pra¢ reczm podajc sygnat do wegia zdefiniowanego jako
MAN. W przypadku wdczania gcznej pracy, centralagizie pracowata na okgto dopoki tryb
automatyczny nie zostanie przewrocony. W tryleznym przerwy midzy strefami czasowymi
Sa zastpione stref pierwsa.

7.153Q1+: Sterowanie pierwotnego grzania
Po zdefiniowaniu wiogtego czujnika nale okresli¢ sekwengj pierwotnego grzania.

Jezeli nie ma grzania to natg ustawt Q1+ = Q0+QO0, w innym przypadku nalezdefiniowa

sekwengt podapc wyjscia wykorzystywane do sterowania oraz ewentualn@acgenia

kaskadowe. Pongj przedstawioneagary przyktadow pakzen:

a. Ogrzewanie wodn&Q1+ = Y1+QO

b. Ptynna regulacja grzatkami elektrycznyniQl+ = P1+QO0

c. 2 sekcje pakzone liniowo:1+ = Q1+Q2+Q0, przy czym nafg ustawt naLIN rodzaj
dziatania.

d. 2 sekcje pakzone binarnieSQ1+ = Q1+Q2+Q0, z ustawionym rodzajem dziatanid3is.

e. Kombinacja wyjcia modulowanego z sekcjami stycznik@®@1+ = P1+Q1+P1+Q2+Q0. W
zaleznosci od ustawianego rodzaju dziatadeg wiaczenie przekaikéw Q1 i Q2 odbywa
si¢ bedzie w sposéb liniowy lub binarny.

7.16 SEC+: Sekwencja wtdrnego grzania

W centralach, gdzie wygiuja procesy grzania i odwiania, potrzebna jest nagrzewnica
wtorna. Przy istnieniu takiej nagrzewnicy, nglekresli¢ sterupce ni wyjscie jako SEC+. W
trakcie grzania, jeeli nastpuje proces odwihnia, regulator przenosi sterowanie grzania na
nagrzewnie¢ wtérm.
7.17Q1-: Sekwencja chtodzenia

7.18302+: Dodatnia sekwencja drugiego regulatora
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W przypadku istnieniu czujnika regulacyjnego dlagiego regulatoraRTD2, nalery
okresli¢ dodatna sekweng sterowania. Przebieg sterowania zglgedynie od wartci
mierzonej przezZRTD2 i wartcsci zadanejSV2. Pozostate elementy, jak czujnik ograniczenia
RTDL, lub zewrtrzny czujnikOUTD i wszystkie pozostate, nie nmgpowiazania z § sekwengj.

7.1930Q2-: Ujemna sekwencja drugiego regulatora
Uwagi jak dlaSQ2+.
7.20HUM+: Sekwencja nawihnia

7.21HUM-: Sekwencja odwiania

Proces odwi#ania polega na chiodzeniu powietrza.zele byta juz zdefiniowana
wczesniej sekwencja chtodzenia, to regulator nie pozwadefiniowa& sekwencji rénej od
sekwencji chiodzenia. Mma wtedy ustawi albo QO0+QO (brak odwibnia) albo SQ1-
(chtodzenie).

7.22FCON: Wiaczanie / wyaczanie wentylatora

FCON okresla wyjscie przekanikowe stizace do zajczania lub wyiczania centrali. Po
starcie przekanik ten najpierw zalcza s¢, a nasipnie regulator zaczyna sterowanie. Po
zatrzymaniu centrali, przekaik wytacza s¢ dopiero po czasie oldlenym parametrenSTOP
(menu 11). Natomiast w przypadku zavaaia, przekanik wytacza s¢ natychmiast i ponownie
wiaczanie go wymaga najpierw skasowania alarmu przsgiwaenia.

7.23DACQO: Sterowanie przepustnicy

Wyjscie sterujce DACO jest wspdlne dla procesoéw grzania i chlodzenierdtanie tego
sygnatu w kierunku otwarcia napuje w ostatniej kolejrei tzn. kiedy sekwencja grzania lub
chtodzenia oaga swoje maksimum, natomiast w kierunku zamykadlaywa s¢ jako pierwsze.

7.241PF: Filtr dolnoprzepustowy

Dla wep¢ analogowych X i rezystancyjnych B, istnieje dolrmgpustowy filtr cyfrowy
dla kazdego kanatu. Im wksza warté¢ jest ustawiona, tym wksza filtracja sygnatu. Wargé
0.0 oznacza brak filtracji. Zastosowanie filtrutjealecane jedynie w przypadku, gdy pomiar jest
zaktocony lub niestabilny.

7.25ACT: Stan aktywny

Dla wef¢ binarnych mana wybr& stan sygnatu wégiowego, ktéry jest interpretowany
jako aktywny. Jeeli parametACT = Hi to stan wysoki na w&giu jest traktowany jako aktywny,
a stan niski lub brak sygnatu, jako nieaktywnyzelienatomiastACT = Lo, to niski sygnat lub
brak sygnatu na wégiu jest interpretowany jako aktywny, a wysoki sggjako nieaktywny.
W przypadku, gdy do wégia X jest podiczony czujnik przeciw zamtaniu wymiennika, to
parametrACT ma inne znaczenie (patrz rozdz. 7.9).
LRi , HR: Zakres sygnatu w&giowego

Dla wef¢ analogowych X, mana zdefiniowa zakres sygnatu wagiowego od 0 do 10V.
ParametrLRi okresla dolny zakres tego sygnatu,HRi oznacza gorny zakres, wymme w %
maksymalnego zakresu 10V. Npzgé mamy sygnat wégiowy o zakresie 2+8V, taRi = 20, a
HRi = 80.

7.26LRV , HRV: Zakres wartéci wyswietlanych
Dla weg¢ analogowych X oprocz zakresu sygnatu seejwego, naley zdefiniowa
zakres wywietlanych wartéci odpowiadajcych sygnatowi wegiowemu. LRV jest dolnym
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zakresem, &RV gornym. Dla tego samego przyktadu z punktu ezelj np. dolnemu zakresowi
2V odpowiada wart& 0.0, a gérnemu zakresowi 8V watd 00.0, nalgy ustawig LRV = 0.0, a
HRV = 100.0.

7.27LR , HR: Zakres sygnatu wygiowego
Parametry. R i HR w zaleznosci od rodzaju wy§¢ map rézne znaczenia:
- Dla wyjs¢ analogowych Y:

Okreslaja zakres sygnatu wigiowego w % od maksymalnego zakresu 1DR.okresla dolny

zakres, &HR gorny zakres. Np. jeli chcemy sterow@asitownik, ktory przejmuje sygnat w

zakresie 2+10V, to naty ustawig LR = 20.0, aHR = 100.0.

- Dla wyjs¢ modulowanych P:

Wyjscia modulowane Pascyklicznie sterowane z okresem aolomym parametrenCYCL

(rozdz 7.34).LR okresla minimalry szerokéé¢ (czas trwania) impulsuHR maksymala

szerokd@¢, wyrazone w % okresu impulséw. W praktyce oznaczaégezeli wyjscie P shiy

np. do sterowania grzatek elektrycznych,zme ograniczy wykorzystywal moc sredni

parametremHR. Jezeli ustawimy np.HR = 80.0, to grzatki &da wykorzystywane w 80%

swojej mocy. Tak samo parametr&R mozna ustawd dolny zakres wykorzystywanej mocy.

- Dla wyjs¢ przekanikowych:

Wystepuja dwa przypadki:

a) W przypadku gdy dwa przekaki sa polaczone ze sapdla sterowania sitownika
trojpozycyjnego, parametdR przekanika oznaczanego Qx okia maksymalny czas
otwierania zaworu w sekundach, natomia®t okresla minimalry pozycg zaworu
wyrazona W sekundach. Zeli np. sitownik ma czas otwarcia 5 min, to ngleistawt HR
= 300.0. Jeeli dla tego sitownika podajemir = 60.0, oznacza tage regulator nigdy nie
zamyka zaworu do Kwma podczas sterowania, lecz przy pozycji zagtkpiledzie on w
20% otwarty.

b) W ramach sekwencji sterownia mamyagoabny w kaskadzie przekaik z wyjsciem
Y lub P z liniowym rodzajem dziatania np. Y1+Q1. W&rasHR okrela, przy ilu
procentach sygnatu wiadego (w tym przekiadzie Y1) przelkak ma by wiaczony, aLR
okresla, przy ilu procentach ma byvytaczony.

Przyktad :SQ1+ = Y1+Q1

7.28RA: Kierunek sygnatu
RA okresla czy sygnat steragy ma mi€ dziatanie bezpwednie czy dziatanie odwrotnie :
- Dla wyjs¢ Y:
RA = BEZPOSR: Kierunek rogny sygnatu od 0 do 10V, inaczej méwi,+" na sitowniku
odpowiada ,Y” na regulatorze, a -, (lub masa) mawniku odpowiada ,M” na regulatorze.
RA = ODWROTNE: Kierunek rosity sygnatu od 10V do 0.
- Dla wyjs¢ modulowanych P:
RA = BEZPOSR: Stan aktywny na wgju P oznacza przeptywquu z ,+" do ,-,.
RA = ODWROCONE: Stan aktywny na wgju P oznacza brak przeptywuwagu.
- Dla wyjs¢ przekanikowych:
RA = BEZPOSR: Dla pojedynczych przekékoéw oznacza toze whczanie przekanika jest
rbwnowane zwieraniu stykow, a wagzanie rozwarciu stykéw. Dla par zespolonych
przekanikow (np. QxLx), kierunek dodatni (+) stanowi astanie przekanika Qx i
wytaczanie przekanika Lx, a kierunek ujemny na odwrot.
RA = ODWROCONE: Dla pojedynczych przekekéw wilaczanie przekanika jest
rbwnowane rozwieraniu stykow, a ragizanie zwieraniu stykéw. Dla par zespolonych
przekanikow (np. QxLx), kierunek dodatni (+) stanowi wgtanie przekanika Qx i
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wiaczanie przekanika Lx, a kierunek ujemny na odwroét.

7.29FCLR: Kasowanie stanu zabezpieczago przed zamgeniem

Po whczeniu s¢ alarmu przeciw zamgeniu, kasowanie tego stanu jestzaiee jedynie
poprzez wykonanie funkcffCLR. Nawet po zaniku zasilania stan ten jest zaplymany, a po
powrocie zasilania stan alarmowy ggtasza. Funkcj&CLR jest ukryta, i aktywuje sijedynie w
przypadku pojawienia sialarmu przeciw zamgeniu i po wprowadzeniu hasta.

7.30PBAND: Pasmo proporcjonalne

Dla obja&nienia pogcia ,pasmo proporcjonalne” zaktadamye mamy regulator
proporcjonalny (tzn. nie ma calkowania animi@gzkowania) i do regulacji temperatury w
pomieszczeniu dysponujemy czujnikiem pomiarowynawarem regulujicym przeptyw cieptej
wody (tylko grzanie) do kaloryfera. Rdica mkdzy mierzom temperatwy, a zadam jest
przeksztatcana w sygnat steywy zaworem za poednictwo sitownika, inaczej mowg poziom
otwarcia zaworu jest wprost proporcjonalny do uehybidznica) temperatur. Zeli mierzona
temperatura jest rowna zadanepm@a kedzie zero, a sygnat stesgy zaworem, &dzie tex zero,
czyli zawor ledzie zamkngty. W miar jak temperatura w pomieszczeniu spadaj@#riadanej,
zawor otwiera si proporcjonalnie do ticy temperatur ado chwili, kiedy osiga maksymalne
potozenie. Spadek temperatury w stosunku do zadanaji¢@ medzy zadaa a mierzon) w tym
punkcie nazywa sipasmem proporcjonalnym. Pasmo proporcjonalnezgsiryczaj wyraone w
mierzonej jednostce np. °C, %RH, Pa, itd. Réwnieoze by wyrazone w % zakresu pomiaru
regulatora. W regulatorach seria UCS1000, jestvayrazone w jednostkach pomiarowych.
W regulacji proporcjonalnej istnieje staty zwek medzy sygnatem weégiowym (w naszym
przekladzie rénica medzy temperatur zadam a mierzona), a sygnatem wgjowym (w
przyktadzie sygnat steragy zawor). Sygnat wégiowy wprost oddziatuje na sygnat wgjowy
bez opénienia (teoretycznie). Dla statego sygnatu édeigjwego, im wgksze pasmo
proporcjonalne regulatora typu P, tym stabiej wzni@ty jest sygnat wygiowy. Wybor
odpowiedniego pasma proporcjonalnego aated dwbdch antagonistycznych zjawiskach.
Maty ,P-band” powinien by tak dobrany, aby otrzymianajmniejszy kid regulacji. Wtedy nawet
mata zmiana temperatury powoduje zmgiaggnatu wyjciowego do odpowiedniej wada.
Z kolei jezeli pasmo proporcjonalnesthizie za mate, doprowadzi to do niestabiaegulacii i
powstaj oscylacje. Powracat do naszego przyktadu, drobna zmiana temperatawoguje
wtedy za diae otwarcie zaworu, doprowadzajza duo ciepta do pomieszczenia. Temperatura w
pomieszczeniu za bardzo sie podnosi, co powoduk®wde zamkngcie zaworu i znowu caty
proces sj powtarza do nieskm@zongci.
Z drugiej strony, diy ,P-band” daje dolar stabilngé, ale bardzo male zmiany sygnatu
sterupcego, co powoduje bardzo wolne reakcje w czasie.
Dobér pasma proporcjonalnego wymagaonvpewnego kompromisu pogoizy stabilndcia, a
btedem regulacji.
W regulatorach serii UCS1000 ustawiaRBAND = 0, oznacza sterowanie typu On/Off (zobacz
tez rozdz. 7.33). Po zatwierdzeniu takiej wadoregulator ustawia na wietlaczuPBAND =
ON-OFF [OnOf], co oznacza trybp ON/OFF oraz aega catkowanie INT = OFF) i
rézniczkowanie DIFF = OFF)

7.31INT: Czas catkowania

W przypadku catkowania, sygnat stewyj rasnie lub maleje z mdkoscia, ktora jest
proporcjonalna do uchybu regulacijk, @achyb osignie wartd¢ zero. Kiedy uchyb osga wartgé
zero, sygnat stergfy pozostaje staly. Uzupetmgj regulator proporcjonalny regulatorem
catkujpcym, mana catkowicie wyeliminowastacjonarny lid regulaciji.
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Wielkos¢ efektu catkowania jest oldlena przez czas catkowania. Czas catkowanianmao
zdefiniowa& jako czas potrzebny czionowi catkowania, aby éytona wygciu sygnat rowny
sygnatowi wynikagcemu z cztonu proporcjonalnego. Diugi czas catkowaaje wolne zmiany
sygnatu na wyciu. Kombinacja regulatora proporcjonalnego (Rygulatora catkucego (1) jest
znana jako regulacja PI, i jest najéziej stosowana w dziedzinie klimatyzacji. W regiildd,
czton P powoduje na wigiu pocatkowy skok, tak jak w przypadku regulatora typyNastpnie
czton catkugcy | powkksza lub zmniejsza sygnat wgjowy ze stag predkoscia.

Wybo6r pasma P dokonujeestak jak poprzednio, z tynie trocle zawyona wartéé jest
dopuszczalna. Natomiast przy wyborze czasu catk@avaalery brac pod uwag stah czasow
obiektu.

W regulatorach serii UCS1000, czas catkowaniapestany w sekundach i ustawiedT = 0
oznacza wyczenie catkowania, co jest oklane napisem ,,OFF” na wwietlaczu.

7.32DIFF: Czas raniczkowania

Jezeli w systemie do sterowania wggtija duze i szybkie zmiany, to regulator Pl veo
reagowé za wolno. Sygnat steagy wtedy musi by przyspieszony. Taki efekt daje
rézniczkowanie. Ridkos¢ zmiany uchybu jest odczytywana i na podstawie pgrerowany jest
na wygciu sygnat w postaci impulsu.
Rozmiar r@niczkowania jest ok&ony przez czas tdiczkowania. Krétki czas edhiczkowania
daje maly efekt, a dlugi czas daje silny efekt kEfézniczkowania na ogoét stabilizuje proces, ale
silny efekt (dtugi czas) ediczkowania mee doprowadz do oscylacii.
W regulatorach serii UCS1000, czagmigzkowania jest podany w sekundach i ustawi&niier
= 0 oznacza wykzanie ra@niczkowania, co jest okény napisem ,OFF” na wietlaczu.

Dla proceséw zwizanych z klimatyzagjwystarczy na og6t regulacja Pl, aas#anie do tego
rézniczkowania mee jedynie skomplikowa dobér optymalnych parametrOWBAND, INT, i
DIFF.

7.33HYST: Histereza dla sterowania dwupozycyjnego (sterosv@m/Off)

W sterowaniu dwupozycyjnym sygnat staay przybiera tylko dwie wart@i i ten rodzaj
sterowania stosuje ¢sidla proceséw z dia stah czasow i maltym czasem martwym. Sygnat
sterupcy przybiera wart& maksymaln (100%), kiedy wart& mierzona spada paodj zadanej
wartasci (SV) o pewnej wartai HYS nazywan histerez. Natomiast po przekroczeniu waito
SV o wartgci HYS sygnat steracy przybiera wart& zero. Dla procesu grzania kierunek
dziatania histerezy jest odwrotnyznilla procesu chtodzenia. ParamiiYST jest wyraone w
jednostce pomiarowej np. °C dla procesow tempesatyrh, %RH dla wilgotnéci, itd..

W regulatorze ustawienie sterowania On/Off polegaistawienilPBAND = 0 (rozdz. 6.30).

7.34CYCL: Czas cyklu sterowania

Dla wyjs¢ modulowanych P, istnieje mlowvos¢ zdefiniowania okresu (czas cyklu
sterowania) impulséw, w sekundach. Ma to znaczeaiezegolnie w przypadku sterowania
grzatek elektrycznych. Dla stabych sieci elektryezn czste whczanie i wyhczanie grzatek
moze stanowé duwze obcazenie. W takim przypadku nalg powigkszy¢ okres sterowania
grzatek, aby unika czestych obcizen sieci. Z drugiej strony, diy okres sterowania przyczynia
si¢ do pogorszenia jakoi sterowania. Mianowicie, regulacjaadu ptyracego przez grzatki traci
na ptynndci. Im krétszy okres sterowania, tymeksza ptynné¢ regulacji. O ile w¢c nie ma
krytycznych problemow z obgieniem sieci, nalgy ustawt jak najmniejsze czasy (1+5 sec).

7.35 HYSl, HYS?, HYS3: Histerezy grzania-chtodzenia, ¢dzy dodatnimi a ujemnymi
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sekwencjami drugiego regulatora orazdaly nawikzaniem, a odwianiem.

Dla procesu grzania-chtodzenia zostata zdefiniavdodatkowa histerezdYSL stuzaca
do przedczania mgdzy jednym, a drugim procesem. Rownidla drugiego regulatora i dla
nawilzania+odwikania zostaty zdefiniowane histerdd¥YS?2 orazHYS3.

7.36LANG: JXzyk komunikacji

7.37START: Wiaczanie zasilania
ParametiSTART okresla, czy po waczeniu zasilania regulator ma natychmiast gtzey
stan pracy, czy w stan oczekiwania (STANDBY). Matiyie mazliwosci:

- START = AUTO: regulator natychmiast przechodzi w staacpr jezeli przekanik FCON jest
zdefiniowany, to zostanie wdzony. Inaczej mowc, jezeli przekanik ten steruje prac
wentylatora, wentylator ten zostanieae#ony.

- START = MAN: regulator przywraca poprzedni stan przedilam zasilania, tzn.:

a) Jeeli regulator przed zanikiem zasilania byt w stapracy to pozostaje w stanie pracy;
wyjscie FCON zostanie wgczone i uktad pracuje.

b) Jeeli praca regulatora byta wadzona przyciskiem START/STOP, to pozostaje w stanie
oczekiwania do momentu, kiedy operator podaje tymgqiskiem polecenie startu.

7.38STOP: Czas zatrzymania

Jest to czas w sekundach, po ktérym regulatogcag przekanik FCON (rozdz. 7.22) po
otrzymaniu polecenia zatrzymaniazdk przekanik FCON steruje wentylatorem, to wentylator
bedzie pracowat jeszcze przez czas ékmey parametrensSTOP.

7.39EXIT: Wyjscie z trybu programowania

EXIT = AUTO: regulator wychodzi z trybu programowaniaraca do trybu w§wietlania
wynikow jezeli w ciagu 2 minutzaden przycisk nie zostanie nagkty.
EXIT = MAN: regulator pozostaje w trybie programowaudi@poki operator sam z niego nie
wyjdzie.

7.40RESET: Parametry producenta

Funkcja ta umdiwia ustawienie z powrotem wakt poczatkowych parametrow tzn.
wartasci , ktore byly wprowadzone przez producenta nazg&o. Po nadinicciu przycisku
‘ENT”, regulator pyta, czy na pewno chcesz reset@wblaley wowczas albo potwierdi
przyciskiem ,ENT”, albo wycofa si¢ z tego przyciskiem ,RET”. Po potwierdzeniu pojasi
napis mowicy o tym, zeby poczeka (poniewa operacja resetowania wymaga treatzasu).
Zakonczenie operaciji jest sygnalizowane napisem ,GOTOWY”

7.41CODE: Zmiana hasta

Pocatkowo regulator ma hasto 0000zygkownik powinien jednak zmieaito hasto na
swoje wiasne. Wystarczy za pomocbecnego hasta w€j do elementu men@ODE i tam
wprowadzé nowe hasto. Po zatwierdzeniu nowego - stare ziestasungte i przestanie
obowiazywat .

7.42LOC: Poziom zabezpieczenia
Paramett.OC przyjmuje 3 wartéci:
- 0 : wszystkie parametry slostpne bez hasta
1 : cz$¢ parametréw dogpna jest na hasto, €€ bez hasta.
Parametry, ktoreasdostpne bez hasta to: waém zadane temperatunsyl, SV2) i
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wilgotnosci (HUM), dziea (DAY) i czas H:M) zegara czasu rzeczywistego, oraz dolna
(MIN) i gérna MAX) granica czujnika ograniczenia.
- 2 :dostp do jakiegokolwiek parametru wymaga hasta

8 UWAGI

1. Przewody pomiarowe powinny dykranowane i w miarmazliwosci oddalone od linii
wysokiego nagicia. Ekran nalgy podhczyc tylko po stronie regulatora do masy sygnatowe;j
M (nie myli¢ z M1 lub M2).

2. Przerwanie jednego z obwodow pomiarowych ndaiepB1l lub B2 jest sygnalizowane przez
regulator jako niski lub wysoki zakres w zaiesci, ktory obwdd zostat przerwany i
powoduje blokae wyjs¢ sterupcych. Natomiast w przypadku braku pac#enia czujnika,
nalezy wykona mostek, zgodnie z rysunkiem , przy odpowiednimsaiaj(B1 lub B2).

3. W przypadku #ycia grzatek elektrycznych, musi &y zainstalowany termostat
zabezpieczagry przed wysok temperatuy. Wyjscie termostatu naky wtedy podiczy¢ do
wejscie E2 regulatora. Wegie E2 jest bezpoednio sprzzone z wyfciami sterugcymi
grzatek elektrycznych i w momencie pojawieniasiysokiego sygnatu na to weje, grzafki
zostam zablokowane. Mechanizm blokowania grzatek dziakzadeznie od procesora tzn.
istnieje autonomiczny uktad nadzayey blokad. Oprocz tego uktadu procesor tak samo ze
swojej strony wysyta sygnat blokagy grzatek w przypadku pojawienia silarmu na wegiu
E2. W ten sposéb regulator ma dwupoziomowy syst@bezpieczenia przed wyspk
temperatw. W przypadku awarii jednego z systemoéw - drugiziad.
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